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1 一般 
风机，也称为鼓风机对流器或风机盘管单元，用于分布式加热和冷却应用。它们被安装在一个房间里，通过
中央供暖和制冷系统供电。使用这个系统，房间温度可以快速调整以适应个人喜好。 

 

风机盘管驱动器 FCA/S 1.1M 有两个输出，用于控制电机功率操作或热加热和冷却阀。此外，两个二进制输
入，例如，监测窗口触点和露点是可用的。例如，对于电加热器的控制，可以使用额外的触点 

 

 

1.1 使用产品手册 
 
 
本手册为您提供与 SATION KNX 风机盘管执行器的功能、安装和编程相关的详细技术信息。并举例说明了
该装置的应用。 
本手册分为以下几部分: 

 

第一章 一般 
 

第二章 设备技术 
 

第三章 调试 
 

第四章 规划和应用程序 
 

章 A 附录 

 
 

1.1.1 请注意 

 
本手册中的注意事项和安全说明如下: 

 

请注意 
 

使用和操作提示 

 
例子 

 

应用程序示例，安装示例，编程示例 

 
重要的 

 

这些安全说明在出现故障危险时立即使用，而没有损坏或受伤的风险。 

 

谨慎 
 

这些安全说明在出现故障危险时立即使用，而没有损坏或受伤的风险。 

 
 
 

危险 
 

 

如果使用不当对生命和肢体有危险，则使用这些安全说明。 

 

 危险 

 

如果使用不当对生命有危险，则使用这些安全说明。 
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2 产品及功能概述 

 
风机盘管执行器控制单相风机，通过一个步骤或转换控制三个风扇速度。这确保没有两个风扇速度可以同

时开启。为此目的提供了一个额外的可编程切换延迟。不支持三相驱动器。附加输出可用于控制电气负载。

可以手动操作设备。 
 

执行器通过 KNX/EIB 控制电机驱动的加热和冷却阀门以及多级风扇。 

执行器为模块化安装装置，模块宽度为 4 个空间单元，采用 Pro M 设计，用于安装在配电板上。与

KNX/EIB 的连接是通过前端总线连接端子建立的。风机盘管执行器不需要辅助电压供应。利用工程工具软

件 ETS 进行物理地址的分配和参数化。 
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3 调试 
 

 

3.1 概述 
 

应用程序风机盘管执行器是可用的风机盘管执行器。编程要求 ETS。 
 

提供以下功能: 
 

  

 

风扇 
三速风扇通过双向连接或速度切换交替控制。 

 
阀加热/冷却 

控制一个加热阀门和一个冷却阀门。阀门的控制可以实现 PWM(恒定)控制或 3 点控
制(开启和关闭)。 

   
 

 

谨慎 

开关不当会导致风扇电机损坏。 

注意观察风扇的技术参数，如转速、开关功能等。 

详细信息请参见:参数窗口多级风扇 

 
 
 

风机盘管致动器的特点是继电器在每个输出是机械独立的其他输出放。由于设计的机械特性，开关噪声是无
法避免的。 

 

风机盘管执行器的安装位置可以集中布置在配电板上，也可以布置在风机盘管机组上。通常，风机盘管执行
器与一个房间温度控制器用于单独的房间温度控制系统。室温控制器发送一个控制变量，通过风机盘管执
行器来控制风机级。 

 

风机盘管控制 

• 3 个风扇转速 
 

• 具有转换或速度控制 
 

• 2 .管道系统加热和冷却 
 

• 2 .管道系统加热或冷却 
 

• 3 管道系统 
 

• 4 管系统 
 

更多信息请参见:规划与应用， 
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3.2 参数 
 

利用工程工具软件 ETS 实现了风机盘管执行器的参数化。用户程序可以在 ETS 的 sat - 
ac0501.4002 风机盘管执行器中找到。 

 

下面通过参数窗口介绍设备的相关参数。参数窗口具有一个动态结构，因此可以根据参数化和输出的功能启

用进一步的参数。 
 

参数的默认值是带下划线的，例如: 
 

选项: no 

yes 
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3.2.1 参数窗口一般 

 
在参数窗口中设置高级别的参数。 

 

 
 
 

总线电压恢复后的发送和切换延迟[2„255] 

选项: 2…255 
 

电报只在发送和切换延迟期间收到。然而，电报不被处理，输出保持不变。公共汽车上不发电报。 
 

在发送和切换延迟之后，发送电报，并将输出的状态设置为对应于参数化或通信对象的值。 
 

如果在发送和切换延迟期间读取通信对象，例如通过可视化系统，在发送和切换延迟完成后，这些读请求

被存储并发送响应。 
 

延迟时间包含初始化时间为 2 秒左右。初始化时间是处理器正常工作所需的时间。 
 

 

请注意 
 

设定的开关延时不作用于电子输出(阀门加热/冷却)! 
 

 

设备在总线电压恢复时表现如何? 

总线电压恢复后，设备总是等待发送延迟时间过去后才在总线上发送电报。 
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发送对象“运行中” 

选项: no 

yes 
 

In 操作通信对象表示设备是否存在。这种循环电报可由外部设备监控。如果没有收到电报，则设备可能有

缺陷，或者到发送设备的总线电缆可能被中断。 
 

请注意 
 

总线电压恢复后，在设置发送和切换延时后发送通信对象。 

 

• yes:通信对象 In operation 未使能。显示如下参数: 
 

电报重复

s[1„65,535] 

选项: 1…60…65,535 
 

该参数决定了运行中的通信对象发送电报的时间间隔。 
 

送价值周期
性 

选项: 1 

0 
 

这个参数定义通信对象在总线上发送的值。 

 
 
 
 

使通信对象“请求状态值”为 1 位 

选项: no 
yes 

 

通过这个通信对象，所有的状态消息都可以被请求，只要它们在一个变更或请求之后被参数化了。 
 

• yes: 1 位通信对象。显示如下参数。 
 

用对象值回忆 

选项: 0 

1 
0 或 1 

 

• 0:请求状态消息的值为 0。 
 

• 1:请求状态消息的值为 1。 
 

• 0 或 1:状态消息被请求的值为 0 或 1。 
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3.2.2 参数窗口手动 

 
在参数窗口“手动”中，可以进行所有手动操作的设置。 

 

 
 

 
手动操作 

选项: enable/disable via communication object 
enabled 
disabled 

 

该参数定义是否通过按钮在“手动操作”和“KNX操作”之间进行切换 在设备上或通过通信对象。 
 

• enable via communication object 通信对象使能手动操作-手动操作(No.)X)出现。 
 

• enabled:可通过按键切换手动操作和 KNX 操作 ． 

• disabled:一般禁用手动操作。 

• 电报的值: 0=阻塞按钮 

1 =启动按钮 
 

请注意 
 

手动操作覆盖输入状态。 
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显示如下参数: 
 

将手动操作重置为
EIB/KNX 操作 

选项: no 

after 1/3/10/30 minute(s) 
 

该参数决定了按下按钮后，设备在手动操作模式下停留的时间。 
 

• no:手动操作，直到按钮触发 再次按下。 
 

• 1/3/10/30 分钟后(秒):最后一次按下按钮后，设备保持手动操作状态，直到按下按钮为止 再次按下

或程序时间已超时。 
 

启用通信对象“Status man”。行

动”1 位 

选项: no 
yes 

 

• yes: 1 位通信对象手动操作状态。5)启用。出现如下参数: 
 

发送对象的价值 

选项: no, update only 

afterachange 
after request 
after a change or request 

 

• no, update only:只更新状态，不发送。 
 

• after a change:状态发生变化后发送。 
 

• after request:请求后发送状态。 
 

• after a change or request:状态在变更或请求后发送。 
 

更多信息见:手动操作 
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按键功能: 

 

请注意 
 

各自的 led 指示当前的输入状态。当手动操作被激活时，可以操作箔键盘。如果组地址已经被分配，电报

将在公共汽车上发送!来自已安装系统的任何信号变化将不被考虑。当切换到 KNX 操作状态时，相应的

led 再次指示它们当前的输入状态。更新通信对象并发送电报。 
 

 

开/关 

选项: 指示“Status automatic” 

LED/button with objects 
 

请注意 
 

按钮 ON/OFF 在这两个选项中没有进一步的功能。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

速度 

• “状态自动”指示:LED 指示风扇盘管交流开关当前的工作状态: 
 

LED ON =风扇自动激活 
 

LED OFF =风扇自动未激活 
 

• 带物体的 LED/按钮:通信物体的 LED ON/OFF (no.): 3)和按钮开/关 

(没有。: 2)出现。通过这些通信对象，可以自由选择功能。 

选项: enabled 

disabled 
 

有了这个参数，按钮也可以被启用或禁用。 
 

• enabled:启用。 
 

• disabled:禁用。 
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阀加热 

选项: enabled 
disabled 

 

有了这个参数按钮 可以启用或禁用。 
 

• enabled:启用。 
 

• disabled:禁用按钮。 
 

阀冷却 

冷却阀的操作与加热阀的操作没有区别。 
 

有关更多信息，请参阅:参数说明阀门加热 
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3.2.3 控制输入 

 
在此参数窗口中，将执行 Control 输入的所有设置。 

 

 
 

空调系统 

 
选项: 1 controlvalue / 2 倍管道 

1Controlvalue/4-pipe，与切换对象
2Controlvalues/2-pipe 
2Controlvalues/2-pipe，与切换对象
2Controlvalues/4-pipe 

 

此参数定义了与风机盘管执行器一起使用的管道系统。各个函数将在下面的章节中进行描述。 
 

重要的 
 

如果阀门由于 HVAC 系统的转换而关闭，则阀门将处于完全关闭状态。修正曲线可能被设置将被忽略! 
 

 

监控值 

如恒温器 

选项: no 

yes 
 

• yes:通信对象故障控制值使能。例如，可以对恒温器进行周期性监控。 
 

请注意 
 

在故障(紧急运行)期间，当不再接收到来自恒温器的控制信号时，风机盘管执行器自动进行脉冲宽度调制计

算。为此目的，风机线圈执行器使用可编程的 PWM 周期时间 
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如果选择 yes，将出现以下参数: 
 

监控时间秒[30„65,535] 

选项: 30…120…65,535 
 

执行器输入/设定值上的所有电报被监控的时间:通信对象控制值 HEATING、控制值 COOLING 或控

制值 HEATING/COOLING。 
 

如果在参数化的时间内没有接收到设置变量，则表示发生了通信故障，并启动紧急操作。 
 

重要的 
 

必须保证所设置的监控时间至少比温控器所设置的发送时间大 3 倍。 
 

执行器对未接收到的设定值的反应可以在以下参数中定义。 
 

发送对象的价值 

(对象“控制值故障”1 位) 

选项: no, update only 

afterachange 
after request 
after a change or request 

 

• no, update only:只更新状态，不发送。 
 

• after a change:状态发生变化后发送。 
 

• after request:请求后发送状态。 
 

• after a change or request:状态在变更或请求后发送。 
 

%[0„100]中控制故障后的控制值 

选项: 0…30…100 
 

如果控制失败(紧急操作)，可以通过控制值故障来设置这个百分比的控制值。 
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3.2.3.1 HVAC 系统- 1 控制值/2 管 

 
如果选择了选项 1 控制值/2-pipe，则出现进一步的参数: 

 

阀门冷却独立使用 

此参数用作备注或注释。 
 

阀冷却 

冷却阀可通过通信对象单独单独使用控制值 cooling(额外!)过程中没有监控阀门 COOLING。 
 

阀加热 

通过通信对象控制值 HEATING/COOLING 控制加热阀门和风扇。 
 

有关更多信息，请参阅:HVAC 系统与风机盘管单元的配置， 
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3.2.3.2 HVAC-System - 1 控制值/4 管，带开关对象 

 
若选择选项 1 控制值/4 管切换对象，则出现以下参数: 

 

通过单独的对象切换加热/冷

却 

此参数用作备注或注释。 
 

阀加热/冷却 

通过通讯对象控制值 HEATING/COOLING 控制加热/冷却阀门和风扇。 
 

加热和冷却之间的切换是通过通信对象实现的加热/冷却切换。 
 

相应的非活动/非驱动阀门因此在切换时自动关闭。 
 

有关更多信息，请参阅:HVAC 系统与风机盘管单元的配置， 

 

母线电压恢复后操作加热/

冷却 

选项: unchanged 
Heating 
Cooling 

 

利用该参数设定母线电压恢复后的反应。 
 

• 不变:母线电压恢复后，设置母线电压失效前的状态。 
 

• 加热:母线电压恢复后，设置加热状态。 
 

• 冷却:母线电压恢复后，设置冷却状态。 
 

加热对象“切换加热/冷却”的对象值 

选项: 1 

0 
 

使用此参数，您可以设置用于在 HEATING 和 COOLING 之间切换的通信对象值。 
 

• 1:一旦收到值为 1 的电报，加热被激活，冷却被关闭。 
 

• 0:一旦收到值为 0 的电报，加热被激活，冷却被关闭。 
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3.2.3.3 HVAC 系统- 2 个控制值/2 个管道 

 
如果选择了选项 2 控制值/2-pipe，则出现进一步的参数: 

 

通过自动控制值切换加热/冷却 

此参数用作备注或注释。 
 

阀门阀加热/冷却 

通过更新控制值实现加热和冷却之间的切换。然后相应地设置加热/冷却状态。 
 

请注意 
 

加热/冷却之间的切换只能在各自的恒温器中进行。这里只有 HEATING 或 COOLING 总是活跃

的，这取决于接收到的最后一个控制值。 

• 如果接收到一个值为> 0 的控制，则控制风扇和相应的阀门。 

• 另一个阀门关闭了。 

• 如果接收到一个 value = 0 的控件值，则忽略另一个控件值> 0。 

 

谨慎 

在两管 HVAC 系统中，控制值 HEATING 和控制值 COOLING 都作用于加热阀(电子输出 O, 

P)。请注意，接收到的最后一个控制值总是控制加热阀。 

对于两个管道系统，只有供暖阀门的通信对象是相关的。 

与冷却阀连接的通信对象，例如状态、强制操作或阀门清洗无效。 

有关更多信息，请参阅:HVAC 系统与风机盘管单元的配置， 

 

母线电压恢复后操作加热/
冷却 

选项: unchanged 

Heating 
Cooling 

 

利用该参数设定母线电压恢复后的反应。 
 

• 不变:母线电压恢复后，设置母线电压失效前的状态。 
 

• 加热:母线电压恢复后，设置加热状态。 
 

• 冷却:母线电压恢复后，设置冷却状态。 
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3.2.3.4 HVAC-System - 2 控制值/2 管，带开关对象 

 
如果选择了选项 2“控制值/2-管与切换对象”，则会出现以下参数: 

 

通过对象切换加热/冷却 

此参数用作备注或注释。 
 

阀门阀加热/冷却 

阀门通过通信对象控制值加热进行控制。 
 

加热和冷却之间的切换是通过通信对象实现的加热/冷却切换。 
 

谨慎 

在两管 HVAC 系统中，控制值 HEATING 和控制值 COOLING 都作用于加热阀(电子输出 O, P)。

请注意，总是最后一个控制值和开关对象控制加热阀。 

对于两个管道系统，只有供暖阀门的通信对象是相关的。 

与冷却阀连接的通信对象，例如状态、强制操作或阀门清洗无效。 

有关更多信息，请参阅:HVAC 系统与风机盘管单元的配置， 

 

母线电压恢复后操作加热/
冷却 

选项: unchanged 

HEATING 
COOLING 

利用该参数设定母线电压恢复后的反应。 
 

• 不变:母线电压恢复后，设置母线电压失效前的状态。 
 

• 加热:母线电压恢复后，设置加热状态。 
 

• 冷却:母线电压恢复后，设置冷却状态。 
 

加热对象“切换加热/冷却”的对象值 

选项: 1 

0 
 

使用此参数，您可以设置用于在 HEATING 和 COOLING 之间切换的通信对象值。 
 

• 1:一旦收到值为 1 的电报，加热被激活，冷却被关闭。 
 

• 0:一旦收到值为 0 的电报，加热被激活，冷却被关闭。 
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3.2.3.5 HVAC 系统- 2 控制值/4 管 

 
如果选择了选项 2 控制值/4 管，则出现进一步的参数: 

 

通过自动控制值切换加热/冷却 

此参数用作备注或注释。 
 

阀门阀加热/冷却 

加热阀通过通信对象控制值加热进行控制。冷却阀通过通信对象控制值冷却进行控制。 

通过更新控制值实现加热和冷却之间的切换。然后相应地设置加热/冷却状态。 
 

请注意 
 

加热/冷却之间的切换只能在各自的恒温器中进行。这里只有 HEATING 或 COOLING 总是活跃

的，这取决于接收到的最后一个控制值。 

• 如果接收到一个值为> 0 的控制，则控制风扇和相应的阀门。 

• 另一个阀门关闭了。 

• 如果接收到一个 value = 0 的控件值，则忽略另一个控件值> 0。 

有关更多信息，请参阅:HVAC 系统与风机盘管单元的配置， 

 

母线电压恢复后操作加热/冷却 

选项: unchanged 

Heating 
Cooling 

 

利用该参数设定母线电压恢复后的反应。 
 

• 不变:母线电压恢复后，设置母线电压失效前的状态。 
 

• 加热:母线电压恢复后，设置加热状态。 
 

• 冷却:母线电压恢复后，设置冷却状态。 
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3.2.4 参数窗口 

 
该参数窗口将完成多级风扇的所有设置。 

 
风机的类型 

选择: multi-level 
one-level 

 

该参数定义需要控制的风扇类型。 
 

• 多级:风扇与多达三个速度的控制。 
 

• one-level:单速风扇。 
 

速度限制 2 

选择: no 

yes 
 

风扇的速度可以限制在 2。以下设置与三速风扇相同，但仅限两速。 
 

• no:控制三速风扇。 
 

• yes:双速风扇通过风扇速度 1 和 2 来控制。风扇转速为 3。 
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风扇运行模式说明技术。Fan 的数据!! 

选择: Change overswitch    
Step switch 

 

风扇控制设置为此参数。风机的控制方式应参考风机的技术数据。 
 

双向转换电路是如何工作的? 

只有指定风扇转速的相应输出被参数化为转换开关。 
 

级切换和阀级最小驻留时间之间的延迟时间是可编程的。风扇转速的最小停留时间仅在自动模式下有效。 
 

速度切换是如何起作用的? 

采用步进开关控制，风扇不可能不稳定和突然开关。单个风扇转速连续激活(输出打开)，直到所需
的风扇转速达到。 

 

两个风扇转速之间的参数化延迟时间的影响是，在开启下一个阀门转速之前，必须至少开启当前风扇

转速这一次。参数化的风扇转速最小停留时间与切换开关具有相同的效果，即它在自动模式下是激活

的，并被添加到切换延迟中。 
 

• 切换开关:系统显示如下参数: 
 

风扇转速切换延时(ms)[50„5,000] 

选择: 50…500…5,000 
 

切换延迟可以用这个参数来编程。由于这个时间是一个风扇特定的因素，它总是被考虑。 
 

母线电压风扇转速故障 

选择: 不变 
 

母线电压恢复风扇转速 

选项: 不变 

1 
2 
3. 

 

• unchanged:保持风扇转速不变。 
 

• off:风扇关闭。 
 

• 1、2、3:设置风扇转速为 1、2、3。 
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谨慎 

RM/S 出厂时使用默认设置(出厂默认)。这确保当总线电压第一次应用到继电器时，风扇设置是关闭的。

这样，就可以避免在运输过程中由于无意的开关，例如由于振动而造成的设备损坏。 

建议在连接风扇之前施加母线电压，以实现风扇的定义开关状态。这消除了由于不正确的触点设置而损坏
风扇的可能性。 

 

 

使通信对象“强制操作”1 位 

选项:

 
No
yes 

 

通过强制操作，例如再循环:可以实现阀门关闭和风扇打开。 
 

• yes: 1 位通信对象强制操作。同时出现以下参数: 
 

对对象值强制操作 

选项: 1 

0 
 

• 1:强制操作由值为 1 的电报激活。 
 

• 0:强制操作由值为 0 的电报激活。 
 

请注意 
 

强制操作时，会忽略“自动操作”中的设置。强制操作取消后，自动操作更新。 

 
重要的 

 

强制操作一直有效，直到: 

• 发送补集值。 

• 赋值被更改。 

• 完成风扇类型的修改。 

强制操作不会通过下载应用程序来禁用，其中风扇类型和各自的组地址被保留。 

如果 ETS 发生重置，强制操作将被重置。 
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强制操作的限制 

选项: 3, 2, 1, off 

unchanged 
off 
1 
1, off 
2 

2, 1 
2, 1, off 
3 
3, 2 

3, 2, 1 

 

这个参数设置了哪些风扇转速是通过主动强制操作来设定的，或者哪些转速不能超过或下冲。 
 

• 三，二，一，关一切皆有可能。 
 

• Unchanged:状态保持不变。 
 

• :。 
 

• 1:限速 1 * 
 

• 1 号，限速 1 号并驶出。 
 

• 2:限速 2 * 
 

• 2、1:限速 2、1。 
 

• 2、1、开:限速 2、1、开。 
 

• 3:限速 3 * 
 

• 3、2:限速 3、2。 
 

• 3,2,1:限速 3,2,1。 
 

*控制值被忽略。 
 

启用自动操作 

选项: no 
yes 

 

• yes:启用自动操作。此外，出现参数窗口-自动操作。 
 

使直接操作 

选项: no 
yes 

 

• yes:开启直接操作。此外，出现了参数窗口-直接操作。 
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风机启动特性 

选项: no 
yes 

 

该参数使风扇从“OFF”状态启动，并设定风扇转速。这扇级是立即应用。 
 

为了保证风机电机的安全启动，可用较高的风机转速先启动风机电机。因此，风扇的启动阶段获得了更高的
扭矩。 

 

请注意 
 

阶梯式开关通常是指之前的风扇级通常连续打开。有了转换开关，风扇的转速就直接打开了。 
 

考虑两个风扇转速切换之间的延时(触点变化)。 
 

在自动模式下考虑的风扇转速停留时间是不活跃的，只会在启动阶段之后考虑。 
 

启动行为是风扇的技术特征。因此，此行为比主动限制或强制操作具有更高的优先级。 
 

风机启动特性参数中有 yes 选项，则出现两个附加参数: 
 

开启风扇调速开关 

选项: 1/2/3 
 

在这里，你设置哪个风扇阶段的风扇使用从 OFF 状态开始。 
 

开启风扇转速 s 内的最小驻留时间
[1„65,535] 

选项: 1„„5„„65535 
 

这个参数定义了开关开启速度的最小驻留时间的长度。 
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示例:三速风扇的启动特性 

图中显示了自动运行的响应，如果风扇收到从 OFF 状态发来的电报，将风扇转速设置为 1，那么在风
扇转速为 3 时，选项为 Switch on。 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

＊ 风扇转速 s 内最小驻留时间[0„]参数窗口中的“65,535”只有在“启用自动运行”参数中选择了“是”选项时，
“自动运行”才有效且可编程。在参数窗口“风扇”中可以找到参数“使能自动运行”。 

 
重要的 

 

强制操作仍然有效并被考虑。 

在手动操作时，自动模式下参数化的风机转速最小停留时间被忽略。因此，检测到手动操作的

即时反应。转速切换的延迟时间保持有效，以保护风扇。 
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3.2.4.1 参数窗口-状态消息 

 
在这个参数窗口中，定义了 Status 消息。 

 
使能通信对象“Status 风扇转速 x”1
位 

选项: no 
yes 

 

风扇转速的设置通过这些通信对象显示。通过参数化表示当前的风扇转速或需要的风扇转速。 
 

• yes:启用 3 个 1 位通信对象，“Status fan speed x, x = 1 ~ 3”。出现以下参数: 
 

意义 

选项: current fan speed 

required fan speed 
 

该参数表示显示当前风扇的转速或需要的转速。 
 

当前风扇转速是多少? 

当前风扇转速是指风扇实际工作的转速。 
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风扇转速要求是多少? 

所需的风扇速度是必须达到的风扇速度，例如，当过渡和停留时间完成。 
 

请注意 
 

限制包含在这个观察,即如果一个限制只允许风扇转速 2 和风扇风扇转速 2 操作,例如,一封电

报开关是 re -表“接受”,所需的风扇转速维持在 2 风扇转速 3 由于无法实现限制。 
 

 

发送对象的值 

选项: no, update only 

afterachange 
after request 
after a change or request 

 

• no, update only:只更新状态，不发送。 
 

• after a change:状态发生变化后发送。 
 

• after request:请求后发送状态。 
 

• 变更或请求后:状态在变更或请求后发送。 
 

使通信对象“Status fan 
speed”1 个字节 

选项: no 

yes 
 

该状态字节定义了风扇转速的数值。 
 

该显示可以区分当前的风扇转速和所需的风扇转速。最初，切换时间、停留时间和启动阶段必须在达到所

需的风扇转速之前完成。 
 

• yes:通信对象 Status 风扇转速已开启。 
 

当前风扇转速是多少? 

当前风扇转速是指风扇实际工作的转速。 
 

风扇转速要求是多少? 

所需的风扇速度是必须达到的风扇速度，例如，当过渡和停留时间完成。 
 

使用 yes 选项，出现以下参数: 
 

意义 

选项: current fan speed 

required fan speed 
 

该参数表示显示当前风扇的转速或需要的转速。 
 

请注意 
 

限制包含在这个观察,即如果一个限制只允许风扇转速 2 和风扇风扇转速 2 操作,例如,收到一封电报

来开关,re -风扇转速维持在 2 笔替代性风扇转速 3 由于无法实现限制。 
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发送对象的价值 

选项: no, update only 

afterachange 
after request 
after a change or request 

 

• no, update only:只更新状态，不发送。 
 

• after a change:状态发生变化后发送。 
 

• after request:请求后发送状态。 
 

• 变更或请求后:状态在变更或请求后发送。 
 

使通信对象“状态字节模式”1 位 

选项: no 
yes 

 

从这个状态字节，状态加热，冷却，自动，强制操作和四个限制直接通过 1 位编码表示。 
 

有关更多信息，请参见:状态字节强制/操作， 
 

• yes:开启通信对象状态字节模式。显示如下参数: 
 

发送对象的值 

选项: no, update only 

afterachange 
after request 
after a change or request 

 

• no, update only:只更新状态，不发送。 
 

• after a change:状态发生变化后发送。 
 

• after request:请求后发送状态。 
 

• 变更或请求后:状态在变更或请求后发送。 
 

使能通信对象“Status Fan On/Off”1
位 

选项: no 
yes 

 

通信对象“Status fan”通过此参数可以使能。 
 

一些风扇必须收到一个 ON 电报之前，他们被设置为风扇速度从 OFF 状态。这封 ON 电报作用于必须接通电

源的总开关。这一要求可以通过通过 Status 风扇通信对象控制的任何开关输出来实现。交换机执行器对应的

交换机通信对象应与 Status 风扇通信对象连接。 



SATION KNX 
Commissioning 

 

31 
SATION Technologies 

 
 
 
 

使用 yes 选项时，会出现以下参数: 
 

发送对象的价值 

选项: no, update only 

afterachange 
after request 
after a change or request 

 

• no, update only:只更新状态，不发送。 
 

• after a change:状态发生变化后发送。 
 

• after request:请求后发送状态。 
 

• 变更或请求后:状态在变更或请求后发送。 
 

只有在 Fan 参数窗口的 Enable automatic operation 参数中选择了 yes 选项，以下参数才会显示。 
 

启用通信对象“Status automatic”1
位 

选项: no 

yes 

通信对象“状态自动”启用该参数。电报的价值 1 .客房管理员处于自动操

作状态。 
0 =自动操作关闭 

 

• yes:界面显示如下参数: 
 

发送对象的价值 

选项: no, update only 

afterachange 
after request 
after a change or request 

 

• no, update only:只更新状态，不发送。 
 

• after a change:状态发生变化后发送。 
 

• after request:请求后发送状态。 
 

• 变更或请求后:状态在变更或请求后发送。 
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3.2.4.2 参数窗口—自动运行 

 
如果在参数窗口 Fan 中，选择了“启用自动操作”选项和“yes”选项，则该参数窗口可见。 

 
该参数窗口定义了风扇转速切换的阈值。此外，还可以启用这些限制。 

 

重要的 
 

风机盘管执行器按照升序对阈值进行评估，即首先检查 OFF <->的所有阈值，然后检查风机转速 1 <->风机

转速 2，以此类推。只有当 OFF <->风扇转速 1 的 threshold 值小于 threshold 值风扇转速 1 <->风扇转速 2，

且小于风扇转速 2 <->风扇转速 3，以此类推，才能确定函数的正确方法。 
 

 

对象值“automatic On/Off”开关
为自动开关 

选项: 1 

0 
 

该参数定义如何对电报作出反应。 
 

• 1: Automatic 由值为 1 的电报激活。 
 

• 0:自动由值为 0 的电报激活。 
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阈值 OFF <-> speed 1 in %[1„100] 

选项:1„„10 100 
 

这里设置了阈值，此时风扇转速 1 的开关开启。如果控制值通信对象中的值大于参数化阈值，则打开风扇转速 1。如果
该值小于，则关闭该值。 

 

阈值 speed 1 <-> speed 2 in %[1„100] 

选项:1 30„100 
 

这里设置了阀值，在此阀值发生切换到风扇转速 2。如果通信对象“控制值 HEATING”或“控制值 COOLING”大于参

数化阈值，则切换至“风扇转速 2”。 
 

阈值 speed 2 <-> speed 3 in %[1„100] 

选项:1„„70„„100 
 

这里设置了阀值，在此阀值发生切换到风扇转速 3。如果通信对象“Control value HEATING”或“Control value 

COOLING”的值大于参数化阈值，则切换至“风扇转速 3”。 
 

磁滞 

阈值% +/-[0„20%] 

选项:0 5„20 
 

这里设置了一个滞后，切换到下一个风扇速度发生。这三个阈值都有迟滞。 
 

设置为 0 时，立即切换，无迟滞。 
 

输入的百分比值直接与“风扇转速阈值 x”的百分比值相加或相减，得到一个新的上限或下限阈值。 
 

Switch threshold top (Switch on) = threshold value + hysteresis 

Switch threshold bottom (Switch off) = threshold value - 

hysteresis 
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例如:三速风扇，滞后带风扇控制 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

使用迟滞，可以避免在输入信号偏差的阈值附近风扇转速的连续切换。 
 

重要的 
 

如果交换机的阈值由于迟滞而重叠，风扇会有什么反应? 

1) 迟滞量定义了从哪一点发生设定的速度转换。 

2) 如果发生速度转换，则使用控制值和设置的开关阈值确定新的速度。不考虑迟滞。 

3) 值为 0 的控制变量总是导致速度为 0。一个例子: 

参数化:阈值 OFF <->速度 1 = 10% 

阈值 1 <->速度 2 = 20% 

阈值 2 <->速度 3 = 30% 

从速度 0 上升时的行为: 

• 速度 0 过渡 25%(≥10% +滞后)。 

• 新的速度是 2(25%是在 20 - 30%之间)。 

• 因此，省略速度 1。从速度 3 下降时的

行为: 

• 速度 3 转换 14%(< 30% -滞后)。 

• 新的速度是 1(15%是在 10 - 20%之间)。 

• 因此，省略速度 2。 
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风扇转速最小驻留时间(s)[0„65,535] 

选项: 0„30„65535 
 

该参数定义风扇的转速在切换到下一个更高或更低的转速时的停留时间。输入以秒为单位。 
 

设置为 0 表示无延时切换。继电器的最小开关时间可在 

技术数据。 
 

风扇级的停留时间只在自动模式下考虑。 
 

使限制 

选择: no 
yes 

 

• yes:显示其他参数。 
 

同时，4 个通信对象用于风扇转速限制: 
 

• 限制 1，例如防霜/防热 
 

• 限制 2，例如为了舒适操作 
 

• 限制 3，例如夜间关机 
 

• 限制 4，例如待机操作 
 

速度范围(限制)是为风扇定义的功能，速度限制不能超过或下冲。 
 

有四个限制。例如，它们可以用于控制各种操作模式，如霜冻/热保护、舒适、夜间关机和待机。在
正常情况下，恒温器在执行器的控制变量中考虑了这些工作模式。 

 

重要的 
 

参数化的启动行为是风扇的一种技术特性，它比限制或强制操作具有更高的优先级，即如果在风

扇转速 2 时启动一个限制，而通过风扇转速 3 参数化启动行为，将导致以下行为:风扇处于 OFF 状

态，接收到风扇转速 1 的控制信号。风机运行初始转速为风扇转速 3(启动速度)，然后运行到限值

定义的风扇转速 2。由于此限制，实际要求的风扇转速 1 将无法达到。 

 

显示的参数顺序与其优先级相对应，即优先级最高的参数有限制 1，其次是限制 2、3 和 4。 
 

请注意 
 

故障操作，如温控器故障优先级低于风扇限位，即在温控器故障期间，通过对风扇转速的限制，最多只能
设置风扇限位的上限或下限。 
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当自动模式退出时，例如通过手动操作，限制 1 到 4 是无效的。自动操作被重新激活后，

设置的限制被重新激活。 

以下几点适用于限制: 
 

• 风机转速和阀门位置可独立参数化。 
 

• 这个限制不一定只适用于一个风扇的转速。它还可以包含另一个范围的风扇速度，即只有某些风扇速度
可以设置，如果限制是活跃的。这样，有限的控制也是可能的。 

 

• 当通信对象 Limitation x收到值为 1 的电报时，Limitation 就会被激活。当通信对象 Limitation x收到值为
0 的电报时，Limitation 就会被去激活。手动操作会结束自动模式。 

 

• 如果一个限制被激活，风机盘管执行器切换到参数化的风机转速，而不考虑控制值。如果在限位激活期

间设置了另一个风扇级或超出“限位范围”范围的风扇级，则设置了所需的风扇级或限位风扇级的范围。 
 

• 关闭限位开关后，重新计算并执行风机转速和阀门控制的通信对象，这意味着限位期间执行机构在后

台正常工作，输出不发生变化，只有在限位结束后才会执行。 
 

用于限制风扇转速的四个限制都有相同的参数。 
 

重要的 
 

优先级根据列出的顺序。最高优先级为限制 1，例如霜冻/热保护;最低的优先级分配给限制 4，例如
待机操作。 
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Speed with limitation 1 
Speed with limitation 2 
Speed with limitation 3 
Speed with limitation 4 

选项: 3,2,1,off 
unchanged 
off 
1 
1, off 
2 
2, 1 

2, 1, off 
3 
3, 2 
3, 2, 1 

 

使用此参数，您可以设置哪个风扇速度是主动限制设置的，或者哪个速度没有被超过或下压。 
 

• 3,2,1，off:一切皆有可能。 
 

• unchanged:保持状态。 
 

• Off:关 
 

• 1:限速 1 * 
 

• 1,off，限速 1 和关。 
 

• 2:限速 2 * 
 

• 2、1:限速 2、1。 
 

• 2、1、开:限速 2、1、off。 
 

• 3:限速 3 * 
 

• 3、2:限速 3、2。 
 

• 3,2,1:限速 3,2,1。 
 

*控制值被忽略。 
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3.2.4.3 参数窗口—直接操作 

 
如果在参数窗口 Fan 中，选项 Enable direct operation 已被选中，则该参数窗口可见。 

 
启用通信对象“切换速度 x”1
位 

选项: no 
yes 

 

• yes: 3 个 1 位通信对象。开启速率 1、速率 2、速率 3。房间主控器通过这些通信对象

接收设置电报。 

电报值   1 =风扇转速 x打开 

0 =打开风扇转速 x 
 

如果在短时间内，在不同的通信对象 Fan speed 1-3 下连续收到几封 ON/OFF 电报，风机控制最后收到的值

为决定性值。向三个通信对象之一发出的 OFF 电报，风扇转速 1„3，将风扇完全关闭。 
 

重要的 
 

强制操作仍然有效并被考虑。 

在手动操作时，自动模式下参数化的风机转速最小停留时间被忽略。因此，检测到手动操作的即时反应。 

转速切换的延迟时间保持有效，以保护风扇。 
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使通信对象“Fan speed 
up/down”1 位 

选项: no 

yes 

• yes:通信对象 1bit 风扇转速 UP/DOWN。电报数值  

1 =风扇转速切换为 UP 

0 =风扇转速被切换为 DOWN 
 

如果达到了最大的风扇转速，并收到了一个值为 1 的进一步电报，风扇转速将保持不变。 
 

重要的 
 

强制操作仍然有效并被考虑。 

在手动操作时，自动模式下参数化的风机转速最小停留时间被忽略。因此，检测到手动操作的即时反应。 

转速切换的延迟时间保持有效，以保护风扇。 

 

通过多次手动 UP 或 DOWN 切换，目标速度将通过速度步长增加或减少。这是可能的，直到达到最大

或最小可能的速度。进一步向上或向下电报被忽略和不执行。每一份新的交换电报都会对目标速度进行

一次新的计算。这意味着可以通过切换电报来改变目标速度，直到达到目标速度。 
 

使通信对象“风扇转速开关”1 个字
节 

选项: no 
yes 

 

• yes: 1 字节通信对象开启风扇转速开关。 
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3.2.5 参数窗口二级风机 

 
在该参数窗口中，完成了对二级风机的所有设置。 

 
如果需要通过 FCA/S 控制两个转速的风扇，则需要设置以下参数: 

 

• 在参数窗口“风扇”中选择“风扇类型”为“多级”。 
 

• 对于参数 Speed on 2 limit，必须选择选项 yes。现在一个双速风

扇是通过风扇速度 1 和 2 来控制的。 

风扇速度 3 及其所有参数和选项现在是无功能的。 
 

请注意 
 

进一步的参数和设置可以在参数窗口中找到多级风扇， 
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3.2.6 参数窗口一级风扇 

 
在该参数窗口中，将完成对一级风扇的所有设置。 

 

风机的类型 

选择: multi-level 
one-level 

 

通过此参数设置需要控制的风扇类型。 
 

如果要控制风扇的转速高达三种，则必须选择多级调速。当需要控制单速风扇时，必须选

择“单级”。 

母线电压风扇转速故障 

选择: unchanged 

off 
on 

 

在这里定义了母线电压失效时风扇的行为。 
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母线电压恢复风扇转速 

选项: unchanged 
off 
on 

 

这里定义了母线电压恢复时风扇的行为。 
 

• unchanged:保持风扇转速不变。 
 

• 灭:风扇关闭。 
 

• 亮:风扇闭合。 
 

谨慎 

FCA/S 出厂时提供一个默认设置(出厂默认)。这确保当总线电压第一次应用到继电器时，风扇设置是关

闭的。这样，就可以避免在运输过程中由于无意的开关，例如由于振动而造成的设备损坏。 

建议在连接风扇之前施加母线电压，以实现风扇的定义开关状态。这消除了由于不正确的触点设置而损坏
风扇的可能性。 

 

 

使通信对象“强制操作”1 位 

选项: no 

yes 
 

• yes: 1 位通信对象强制操作。同时出现以下参数: 
 

对对象值强制操作 

选项: 1 

0 
 

• 1:强制操作由值为 1 的电报激活。 
 

• 0:强制操作由值为 0 的电报激活。 
 

强制操作行为 

选项: unchanged 
off 
on 

 

此参数定义了风机在强制操作时应如何响应。 
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启用自动操作 

选项: no 
yes 

 

• yes:启用自动模式;附加参数窗口显示“自动操作”。 
 

时间功能开启 

选项: none 

switching delay 
minimum time 

 

函数 Time at fan ON 在这里用这个参数定义。 
 

• none:不执行 Time 命令。 
 

• 开关延时:风扇通过此延时打开。 
 

• 最小时间:至少这次风扇保持开状态。选项切换延时，出

现如下参数: 

时间单位为 s[1„65,535 x 0.1] 

选项: 1„ 20„65535 
 

风扇通过这个延时打开。 
 

使用最小时间选项，出现以下参数: 
 

时间单位 s[1„65,535] 

选项: 1 „20„65535 
 

风扇至少这次是开着的。 
 

功能时间 

选项: none 

switching delay 
minimum time 

 

函数 Time at fan ON 在这里用这个参数定义。 
 

• none:不执行 Time 命令。 
 

• 开关延时:风扇通过此延时关闭。 
 

• 最小时间:至少这次风扇处于关闭状态。选项切换延时，出

现如下参数: 

时间单位为 s[1„65,535 x 0.1] 

选项: 1 „20„65535 
 

使用此延迟关闭风扇。 
 

使用最小时间选项，出现以下参数: 
 

时间单位 s[1„65,535] 

选项: 1 „20„65535 
 

• 至少这次风扇是关闭的。 



SATION KNX 
Commissioning 

 

44 
SATION Technologies 

 

 
 
 

3.2.6.1 参数窗口-状态消息 

 
在这个参数窗口中，定义了 Status 消息。 

 
使通信对象“状态字节模式”1 位 

选项: no 
yes 

 

从这个状态字节，状态加热，冷却，自动，强制操作和四个限制直接通过 1 位编码表示。 
 

有关更多信息，请参见:状态字节强制/操作， 
 

• yes:开启通信对象状态字节模式。显示如下参数: 
 

发送对象的值 

选项: no, update only 

afterachange 
after request 
after a change or request 

 

• no, update only:只更新状态，不发送。 
 

• after a change:状态发生变化后发送。 
 

• after request:请求后发送状态。 
 

• 变更或请求后:状态在变更或请求后发送。 
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使能通信对象“Status Fan On/Off”1
位 

选项: no 

yes 
 

通信对象“Status fan”通过此参数可以使能。 
 

一些风扇最初需要一个 ON 电报之前，他们被设置为风扇速度从 OFF 状态。这封 ON 电报作用于一个必须
接通电源的总开关。这一要求可以通过通过 Status 风扇通信对象控制的任何开关输出来实现。交换机执行器
对应的交换机通信对象应与 Status 风扇通信对象连接。 

 

使用 yes 选项时，会出现以下参数: 
 

发送对象的价值 

选项: no, update only 

afterachange 
after request 
after a change or request 

 

• no, update only:只更新状态，不发送。 
 

• after a change:状态发生变化后发送。 
 

• after request:请求后发送状态。 
 

• 变更或请求后:状态在变更或请求后发送。 
 

只有在“Fan”参数窗口的“Enable automatic operation”参数中选择了“yes”选项时，以下参数才可见。 
 

启用通信对象“Status automatic”1
位 

选项: no 
yes 

通信对象“状态自动”启用该参数。电报的价值 1 =自动操作激活 

0 =自动操作不活跃 
 

• yes:界面显示如下参数: 
 

发送对象的值 

选项: no,updateonly 

after a change 
after request 
after a change or request 

 

• no, update only:只更新状态，不发送。 
 

• after a change:状态发生变化后发送。 
 

• after request:请求后发送状态。 
 

• 变更或请求后:状态在变更或请求后发送。 
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3.2.6.2 参数窗口—自动运行 

 
如果在参数窗口 Fan 中，选择了“启用自动操作”选项和“yes”选项，则该参数窗口可见。 

 
该参数窗口定义了风扇转速切换的阈值。此外，还可以启用这些限制。 

 

如果设置了风扇转速，对应的阀控通信对象接收到的值为 1。如果没有设置风扇转速，通信对象将收到 0。 
 

对象值“automatic On/Off”开关
为自动开关 

选项: 1 

0 
 

该参数定义如何对电报作出反应。 
 

• 1: Automatic 由值为 1 的电报激活。 
 

• 0:自动由值为 0 的电报激活。 
 

阈值 OFF ->在%[1„100]中打开 

选项: 1„„10 100 
 

这里定义了打开开关的阈值。如果控制值通信对象中的值大于或等于参数化阈值，则打开控制值通信对象。
如果该值较小，则关闭该值。 
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磁滞 

阈值% +/-[0„20%] 

选项: 0 5„20 
 

使用此参数，将设置一个滞后，在此期间将切换到下一个风扇转速。这三个阈值都有迟滞。 
 

设置为 0 时，立即切换，无迟滞。 
 

输入的百分比值直接与“风扇转速阈值 x”的百分比值相加或相减，得到一个新的上限或下限阈值。 
 

例如，一个三速风扇，磁滞带风扇控制 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

使用迟滞，可以避免在输入信号偏差的阈值附近风扇转速的连续切换。 
 

使限制 

选择: no 

yes 
 

• yes:显示其他参数。 
 

同时，4 个通信对象用于风扇转速限制: 
 

• 限制 1，例如防霜/防热 
 

• 限制 2，例如为了舒适操作 
 

• 限制 3，例如夜间关机 
 

• 限制 4，例如待机操作 
 

速度范围(限制)是为风扇定义的速度限制功能，这可能不会超过或下冲。 
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有四个限制。这些可以用来，例如，控制各种操作模式，如霜/热保护，夜间关机和待机。在正常情况下，
恒温器在执行器的控制变量中考虑了这些操作模式。 

 

重要的 
 

参数化的启动行为是风扇的一种技术特性，它比限制或强制操作具有更高的优先级，即如果在风扇转速 2

时启动一个限制，而启动行为通过风扇转速 3 参数化，将导致以下行为:风扇处于 OFF 状态，接收到风扇转

速 1 的控制信号。风机运行初始转速为风扇转速 3(启动速度)，然后运行到限值定义的风扇转速 2。实际需

要的风扇转速为 1 

由于局限性而被实现。 
 

显示的参数顺序与其优先级相对应，即优先级最高的参数有限制 1，其次是限制 2、3 和 4。 
 

请注意 
 

故障操作，如温控器故障优先级低于风扇限位，即在温控器故障期间，通过对风扇转速的限制，最多只能

设置风扇限位的上限或下限。 

 

当自动模式退出时，例如通过手动操作，限制 1„4 仍然存在。以下几点适用于限制: 

• 风机转速和阀门位置可独立参数化。 
 

• 这个限制不一定只适用于一个风扇的转速。它还可以包含另一个范围的风扇速度，即只有某些风扇速度
可以设置，如果限制是活跃的。这样，有限的控制也是可能的。 

 

• 如果在限制通信对象上收到值为 1 的电报，则限制被激活。如果在通信对象 Limitation x 上收到了值为

0 的电报，则 Limitation 将失效。手动操作将结束自动模式。 
 

• 如果一个限制被激活，风机盘管执行器切换到参数化的风机转速，而不考虑控制值。如果在限位激活期

间设置了另一个风扇级或超出“限位范围”范围的风扇级，则设置了所需的风扇级或限位风扇级的范围。 
 

• 关闭限位开关后，重新计算并执行风机转速和阀门控制的通信对象，这意味着限位期间执行机构在后
台正常工作，输出不发生变化，只有在限位结束后才会执行。 

 

用于限制风扇转速的四个限制都有相同的参数。优先级根据列出的顺序。最高优先级为限制 1，例如霜冻/热保
护;最低的优先级分配给限制 4，例如待机操作。 
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限位风机 1 

限位风机 2 

限位风机 3 

限位风机 4 

选项: inactive 
unchanged 
OFF 
ON 

 

使用此参数，您可以设置哪个风扇速度是主动限制设置的，或者哪个速度没有被超出或下冲。 
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3.2.7 阀门加热-三点式，开启和关闭 

 
在这个参数窗口中，阀门加热的所有设置都被执行。 

 

如果在参数“阀门控制”中，开启和关闭选项 3 已被选中，则此参数可见。 

 
阀控制 

选项: Continuous, PWM 

1point,opening and closing 

 

通过该参数，可以设置所连接阀门的特性(脉宽调制(PWM)，)。 
 

观察换向时间 

选项: no 

100/300/500/700/1,000 ms 
 

通过此参数设置反转时间暂停。 
 

时间应从阀门的技术数据中取。 
 

母线电压故障时阀门位置在%[0„100] 

注意: 不变 
 

当母线电压故障时，阀门保持在其位置不变。 
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母线电压恢复后的阀门位置 

选择: unchanged 

select 
 

利用该参数，可以设置母线电压恢复后阀门的位置。 
 

• select:系统显示如下参数: 
 

阀门位置在%[0„100] 

选择: 0…100 
 

利用该参数，可将母线电压恢复后的阀门位置设置为百分比。 
 

阀门控制时间从 0 到 100%秒[10„6000] 

选择: 10…180…6,000 
 

使用该参数，以秒为单位设置被连接的阀门从位置 0%(阀门关闭)移动到位置 100%(阀门全开)所需的时
间。 

 

请注意 
 

时间应从阀门的技术数据中取。 
 

 

正确的阀特性曲线 

选择: no 

yes 
 

如果参数中设置了 yes 选项，则会出现参数窗口- curve，在该窗口中设置了阀门曲线。 
 

自动调整阀位 

选择: no 

yes 
 

• 不,什么也不会发生。 
 

• yes:出现进一步的参数: 
 

请注意 
 

手动触发调整是不可能的! 
 

 

用控制值 0%进行调整 

任何控制值为 0 的动作都是作为调整执行的，即: 
 

• 不管曲线如何，阀门都是完全关闭的。 
 

• 收盘位置超过总时间的 5%，最大值。一分钟。 
 

• 这个函数不能被中断! 
 

• 此后，接近当前阀门位置，调整计数器设置为 0。 
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以下适用于自动调整 

• 每次阀门停止时，调节计数器增加 1。 
 

• 如果在关闭方向超过调整计数器的参数化限制，则开始调整。 
 

• 如果在自动调整时，较高的优先级被激活，则后续会进行调整。 
 

• 调整被高优先级事件中断。 
 

• 不管曲线如何，阀门都是完全关闭的。 
 

• 收盘位置超过总时间的 5%，最大值。一分钟。这个函数不能被中断!此后，接近当前阀门位置，

调整计数器设置为 0。 
 

请注意 
 

如果驱动器的控制已经实际进行，则阀门调整已经发生。如果优先级和曲线阻止了这一点， 
调整计数器将不会改变。 

 

 

参考运动 

参考或归航可以理解为阀门的完全关闭。引用在以下情况下进行: 

• 每次总线复位。 
 

• 版本的改变。 
 

• 未参数化设备的每次重置 
 

• 有修改的调整时间的下载。应考虑下列事项: 

• 不能中断引用。 
 

• 收盘位置超过总时间的 5%，最大值。一分钟。 
 

• 参考动作完成后，当前阀门位置移动到，调节计数器设置为 0。 
 

更多信息请参见:优先级，„， 
 

阀门控制数量 

截至调整[1„65,535] 

选择: 1…100…65,535 
 

有了这个参数，操作次数(阀门控制)，之后进行自动调整，可以设置。 
 

请注意 
 

所有大于零的动作(电机不动)被计算。该数字应取自阀门制造商的技术数据。 
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3.2.7.1 参数窗阀门加热-连续 PWM 

 
这个参数出现在选项连续，PWM 已被选择与阀门控制参数。 

 

更多信息请参见:脉宽调制(PWM)， 

 
阀式 

选项: de-energised closed 

de-energised opened 

 

使用此参数设置所连接阀门的阀门类型。 
 

无电关闭(常闭)阀门是如何工作的? 

如果控制回路中没有电流流过，则阀门关闭。当电流在控制回路中流动时，阀门立即打开。 
 

无能量开启(常开)阀门的性能如何? 

如果控制回路中没有电流流过，则阀门打开。当电流进入控制回路时，阀门立即关闭。 
 

• 断电关闭:出现以下参数: 
 

母线电压上的阀门位置故障 

注意:关闭 
 

在母线电压故障时，阀门保持关闭。 
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• 断电开启:出现以下参数: 
 

母线电压上的阀门位置故障 

注意:打开 
 

在母线电压故障时，阀门保持打开状态。 
 

母线电压后的阀门位置 

复苏 

选择: unchanged 

select 
 

利用该参数，可以设置母线电压恢复后阀门的位置。 
 

• select:系统显示如下参数: 
 

阀门位置在%[0„100] 

选择: 0…100 
 

利用该参数，可将母线电压恢复后的阀门位置设置为百分比。 
 

PWM 的周期时间为

s[10„6000] 

选择: 10…180…6,000 
 

这是用来设置周期时间的 PWM 控制。 
 

重要的 
 

最小脉冲长度定义为 0.5 秒，因此在非常短的周期时间(< 1 分钟)中，有非常短的开关打开时间(具有较小

的百分比值)或开关关闭时间(具有较高的百分比值)。 
 

 

阀门控制时间从 0 到 100%秒[10„6000] 

选择: 10…180…6,000 
 

使用该参数，以秒为单位设置被连接的阀门从位置 0%(阀门关闭)移动到位置 100%(阀门全开)所需的时
间。 

 

请注意 
 

该时间应从阀门的技术数据中取，与总运行时间相对应。 
 

 

阀门控制时间从 100 到 0 秒[10„6000] 

选择: 10…180…6,000 
 

使用该参数，以秒为单位设置所连接的阀门从位置 100 移动所需的时间 

%(阀门开启)到位置 0%(阀门全关闭)。 
 

请注意 
 

该时间应从阀门的技术数据中取，与总运行时间相对应。 



SATION KNX 
Commissioning 

 

55 
SATION Technologies 

 
 
 

 
快速加热/冷却 

除了可调时间外，附加时间取决于控制值的变化。这样，房间就可以更快地升温或降温。为了确定附

加时间，需要确定电流和新控制值之间的差值。额外的时间取决于控制值从当前控制值到新控制值的

变化有多大。 
 

例子 
 

如果控制值的变化上升，即当前控制值为 10%，而新的控制值为 20%，则启动快速升温。 

如果控制值的变化下降，即当前控制值在 60%，新控制值在 40%，则启动快速冷却。 

更多信息见:快速加热/冷却， 

 
正确的阀特性曲线 

选择: no 
yes 

 

如果参数中设置了 yes 选项，则会出现参数窗口- curve，在该窗口中设置了阀门曲线。 
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3.2.7.2 参数窗口-功能说明 

 
在参数窗口中可以启用各种通信对象-功能。 

 
启用通信对象“Disable”1 位 

选项: no 
yes 

 

• yes: 1 位通信对象 Block 被启用，可以用来阻塞。显示如下参数: 
 

禁用对象值 

选项: 1 

0 

该参数定义通信对象的值，用于禁用/阻塞阀门。 
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使通信对象“强制操作”1 位 

选项: no 

yes 
 

• yes: 1 位通信对象“Forced operation”开启，可以强制操作。 

显示如下参数: 
 

对对象值强制操作 

选项: 1 

0 
 

该参数定义强制操作阀门的通信对象值。 
 

强制操作时的阀门位置在%[0„100] 

选项: 0…30…100 
 

在强制操作期间，该参数以百分比确定阀门位置。 
 

使通信对象“阀门位置状态”1 字节

/1 位 

选项: no 

1 bit 
1 byte 

 

请注意 
 

控制值收到后立即发送阀门位置状态。 

 

• 1 位显示如下参数: 
 

发送对象的价值 

选项: no, update only 

afterachange 
after request 
after a change or request 

 

• no, update only:只更新状态，不发送。 
 

• after a change:状态发生变化后发送。 
 

• after request:请求后发送状态。 
 

• after a change or request:状态在变更或请求后发送。 
 

对象值与阀门位置>0 

选项: 1 

0 
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• 1 字节:显示如下参数: 
 

发送对象的价值 

选项: no, update only 

afterachange 
after request 
after a change or request 

 

• no, update only:只更新状态，不发送。 
 

• after a change:状态发生变化后发送。 
 

• after request:请求后发送状态。 
 

• after a change or request:状态在变更或请求后发送。 
 

使阀清洗 

选项: no 
yes 

 

• yes: 1 位通信对象触发吹扫。显示如下参数: 
 

请注

意 
 

如果阀门清洗被高优先级中断，它将在优先级任务完成后重新启动，除非，例如，控制值为 100%或由

于高优先级而在清洗时间的持续时间内处于活动状态。清洗的阀门位置始终是 100%的控制值。 

更多信息请参见:优先级 with„ 

 
 

使通信对象“Status valve purge”1

位 

选项: no 
yes 

 

• yes: 1 位通信对象 Status valve purge is enabled。 
 

通过这个通信对象可以看到阀门清洗的状态。如下参数 ap- pears: 
 

发送对象的价值 

选项: no, update only 

afterachange 
after request 
after a change or request 

 

• no, update only:只更新状态，不发送。 
 

• after a change:状态发生变化后发送。 
 

• after request:请求后发送状态。 
 

• after a change or request:状态在变更或请求后发送。 
 

请注意 
 

一旦接收到新的控制值，状态将立即发送。 
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阀吹扫时间(min.)[1„255] 

选项: 1…10…255 
 

这个参数定义了阀门吹扫的持续时间。此时，阀门处于全开状态。当时间过去后，将重新建立清除之前的
状态。 

 

请注意 
 

进入清洗时间时，必须考虑阀门的开启时间。 
 

 

自动阀清洗 

选项: no 
yes 

 

• yes:显示如下参数: 
 

净化循环数周[1„12] 

选项: 1…6…12 
 

自动清除计数器在下载参数时开始运行。每次下载都会重新设置时间。 
 

清除完成后，时间将被重置。这可以通过自动清洗或通过通信对象触发阀清洗来实现。 
 

请注意 
 

清洗也可以通过与总线通信的对象触发阀清洗。总线电压恢复后，下载清洗循环继续，总线故

障时间- 

总线实际故障的时间—不考虑。 

如果在下载后[1„12]周内的 Purge cycle 被更改，则会重新启动。 
 

 

重置清洗周期 

从控制值%[1„99] 

选项: 1…99 
 

在此，清除周期从设定的控制值被重置。 
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3.2.7.3 参数窗口-曲线 

 
参数窗口-曲线是可见的，如果在参数窗口阀门加热，正确的阀门特性曲线选择了选项 yes。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

曲线项必须考虑以下几点: 
 

• 值对可以按任何顺序输入。它们按照设备中控制值的升序排序，中间值被插值。 
 

• 如果值对具有相同的控制值，则应用值位置最大的值对。所有其他值对将被忽略。 
 

• 阀位最小的值对适用于较小的控制值的校正。 
 

• 如果没有为控制值 0%输入值对，则第一个值对的阀门位置适用于从 0 到第一个值对的所有控制值。 
 

• 如果控制值 100%没有输入值对，则从最后一个值对到 100%的阀门位置将申请最后一个值对。 
 

请注意 
 

特性曲线调整是主动的，强制操作。 

 

谨慎 

具有相同控制值的值对的参数化会导致未定义的状态，应该严格避免。否则会导致暖通空调系统的破坏。 
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值对 1 

%[0„100]中的控制值 

选项: 0…100 

阀门位置在%[0„100] 

选项: 0…100 
 

值对 2 

%[0„100]中的控制值 

选项: 0…100 
 

阀门位置在%[0„100] 

选项: 0…100 
 

值对 1 构成曲线的下限，值对 2 构成曲线的上限。 
 

激活其他值对的可能性使得不同的曲线特性得以实现。 
 

更多信息见:阀门曲线， 
 

共可设置 4 个值对。 
 

进一步值对 

选项: no 
yes 

 

• yes:可以设置更多的值对。 
 

值对 3 

%[0„100]中的控制值 

选项: 0…50…100 

阀门位置在%[0„100] 

选项: 0…50…100 
 

进一步值对 

选项: no 
yes 

 

• yes:可以设置更多的值对。 
 

值对 4 

%[0„100]中的控制值 

选项: 0…50…100 
 

阀门位置在%[0„100] 

选项: 0…50…100
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3.2.8 参数窗 

 
阀门冷却的设置选项与阀门加热的设置选项没有区别。 

 

在参数窗口“阀门加热三点式、开闭式、开闭式”中描述了阀门冷却的参数设置选项和可调通信对象。 
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3.2.9 无母线电压调试 

 
设备是如何开机并投入运行的? 

该装置可以通过从电源(NTI)施加辅助电压来工作。施加电压后，LED 将显示其当前状态。 

必须按下手动切换按钮，才能点亮相应的 LED 灯。此后，该设备可以通过箔键盘操作。因此，在整个安装

投入运行之前，可以通过按钮试 用风机盘管执行器的所有功能，例如，您可以测试风机开关是否向上和

向下以适应风机的转速。 
 

若手动切换按钮 ，直到对应的 LED 开关关闭，设备将再次关闭。 
 

led 指示当前输入状态。 
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3.3 沟通对象 
 

3.3.1 简短的通信对象概述 

 
 
公司没有。 

 
函数 

 
的名字 

 

数据点类型
(DPT) 

 
长度 

旗帜 

C R W T 一

个 
          
0 在操作 系统 1.002 1 位 x x  x  
1 请求状态值 一般 1.017 1 位 x x  x  
2 启用/禁用手动操作 手动操作 1.003 1 位 x  x   
3. 领导开/关 手动操作 1.001 1 位 x  x   
4 按钮开/关 手动操作 1.001 1 位 x x  x  
5 状态手动操作 手动操作 1.003 1 位 x x  x  

6„9 不分配         

          
10 风扇转速开关 风扇(多级) 5.010 1 个字节 x  x   

 
11 

开关速度 1 风扇(多级) 1.001 1 位 x  x   
开关 风扇(一级) 1.001 1 位 x  x   

12 开关速度 2 风扇(多级) 1.001 1 位 x  x   
13 开关速度 3 风扇(多级) 1.001 1 位 x  x   
14 风扇转速上升/下降 风扇(多级) 1.007 1 位 x  x   
15 风扇开/关状态 风扇 1.001 1 位 x   x  
16 风扇转速状态 风扇(多级) 5.010 1 个字节 x x  x  
17 状态风扇转速 1 风扇(多级) 1.001 1 位 x x  x  
18 状态风扇转速 2 风扇(多级) 1.001 1 位 x x  x  
19 状态风扇转速 3 风扇(多级) 1.001 1 位 x x  x  
20. 不分配         
21 限制 1 风扇 1.003 1 位 x  x   
22 限制 2 风扇 1.003 1 位 x  x   
23 限制 3 风扇 1.003 1 位 x  x   
24 限制 4 风扇 1.003 1 位 x  x   
25 强制操作 风扇 1.003 1 位 x  x   
26 自动开/关 风扇 1.003 1 位 x  x   
27 不分配         
28 自动状态 风扇 1.003 1 位 x x x   
29 状态字节模式 风扇 非 DPT 1 个字节 x x  x  

           
30. 

控制价值,加热/冷却 控制输入 5.001 1 个字节 x  x   
控制价值,加热 控制输入 5.001 1 个字节 x  x   

 
31 

控制值，冷却(额外!) 控制输入 5.001 1 个字节 x  x   
控制价值,冷却 控制输入 5.001 1 个字节 x  x   

32 加热/冷却开关 控制输入 1.100 1 位 x  x   
33 断层控制的价值 控制输入 1.005 1 位 x x  x  
34 不分配         
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公司没有。 

 
函数 

 
的名字 

 

数据点类型
(DPT) 

 
长度 

旗帜 

C R W T 一

个 
35 块 阀加热 1.003 1 位 x  x   
36 强制操作 阀加热 1.003 1 位 x  x   
37 触发阀清洗 阀加热 1.017 1 位 x  x   
38 状态阀清洗 阀加热 1.003 1 位 x x  x  
39 阀位状态 阀加热 1.001 1 位 x x  x  
39 阀位状态 阀加热 5.001 1 个字节 x x  x  

          
40„44 与阀门加热相同的 CO 阀冷却        
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3.3.2 沟通对象一般 

 
不。 函数 沟通对象名称 数据类型 旗帜 

0 在操作 系统 1 位 

DPT 1.002 

C R T 

如果在参数窗口 General 中，参数 Send 通信对象“in operation”被选中，且选项是“yes”，则通信对象被启用。 

为了在 KNX 上定期监控该设备的存在，可以在总线上周期性地发送运行监控电报。 

只要通讯对象被激活，它就发送一份可编程的 In 操作电报。 

1 请求状态值 一般 1 位 

DPT 1.017 

C R T 

如果在参数窗口中 General，参数 Enable 通信对象“请求状态值”1 位被选择为 yes，则通信对象被启用。 

如果在通信对象中收到值为 x (x = 0/1/0 或 1)的电报，总线上发送所有状态通信对象，只要这些对象没有在更改或请求后被编
程。 

选项 x = 1 的函数结果如下: 

电报的值: 1 =所有的状态信息，只要它们在一个变化或请求后被编程为选项，就会被发送。 

0 =无反应。 

2„„5  手动操作   
手动操作 

6„9     
不分配 
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3.3.3 沟通对象手册 

 
不。 函数 沟通对象名称 数据类型 旗帜 

2 启用/禁用手动操作 手动操作 1 位 

DPT 1.003 

C W 

该通信对象在参数窗口“手动”时启用，参数“手动操作”已通过通信对象选择“启用/禁用”选项。 

通过该通信对象阻止或使能对设备的手动操作。 

使用值 0，按钮 在设备上被阻塞。如果设备处于手动操作，它立即切换到 KNX操作。 

使用值 1，按钮 在设备上启用。 

电报的值: 0 =按钮 禁用 

1 =按钮 启用 

3. 领导开/关 手动操作 1 位 

DPT 1.001 

C W 

该通信对象在参数窗口“手动”时启用，参数“开/关”已通过选项 LED/带对象按钮选中。 

使用这个通信对象，LED ON/OFF 被控制在箔键盘上。 

电报的值: 0 =LED off 

1 = LED on 

4 按钮开/关 手动操作 1 位 

DPT 1.001 

C R T 

该通信对象在参数窗口“手动”时启用，参数“开/关”已通过选项 LED/带对象按钮选中。 

只有通过按下这个按钮，才能发送带有通信对象值的电报。 

电报的值: 0 =按钮关闭 

1 =按钮打开 

5 状态手动操作 手动操作 1 位 

DPT 1.003 

C R T 

参数窗口“手动”中“开启通信对象状态 man”表示通信对象已开启。操作“1 位已被选择，选项是。” 

该通信对象表示是否激活手动操作。 

电报的值: 0 =手动操作无效 

1 =手动操作激活 

手动操作的状态在变更后、请求后或在程序设定的变更和请求后发送。 
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3.3.4 通信对象控制输入 

 
3.3.4.1 通讯对象 HVAC 系统- 1 控制值/2 管道 

 
不。 函数 沟通对象名称 数据类型 旗帜 

30. 控制价值,加热/冷却 控制输入 1 个字节 

DPT 5.001 

C W 

如果在参数窗口“控制输入”中，参数“HVAC System”已被选中，且“控制值/2 pipe”选项为“1”，则通信对象为使能状
态。 

使用这个通信对象，控制值 heat 或 COOLING被预定义为一个 1 字节的值[0„255]。 

电报的值: 0 =关闭，没有加热或冷却 

255 =开，最大控制值，最大加热或冷却 

31 控制值，冷却(额外!) 控制输入 1 个字节 

DPT 5.001 

C W 

 
 

请注意 

 
独立于通信对象 30，冷却阀可以通过通信对象 31 在不进行监控的情况下进行额外的控制。 

 

 
如果在参数窗口“控制输入”中，参数“HVAC System”已被选中，且“控制值/2 pipe”选项为“1”，则通信对象为使能状

态。 

使用这个通信对象，控制值 COOLING 被预定义为一个 1 字节的值[0„255]。 

电报的值: 0 =关闭，无冷却 

255 =开，最大控制值，最大冷却 

32     
不分配。 
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3.3.4.2 HVAC 系统 1 控制值/4 管，带开关对象 

 
不。 函数 沟通对象名称 数据类型 旗帜 

30. 控制价值,加热/冷却 控制输入 1 个字节 

DPT 5.001 

C W 

如果在参数窗口“控制输入”中，参数“暖通空调系统”已通过“1 控制值/4管路”选项被选中，且通信对象为开启状态。 

使用这个通信对象，控制值 heat 或 COOLING被预定义为一个 1 字节的值[0„255]。 

电报的值: 0 =关闭，没有加热或冷却 

255 =开，最大控制值，最大加热或冷却 

31     
不分配。 

32 加热/冷却开关 控制输入 1 位 

DPT 1.100 

C W 

如果在参数窗口“控制输入”中，参数“暖通空调系统”已通过“1 控制值/4管路”选项被选中，且通信对象为开启状态。 

当参数值为 1 时: 

Telegram 值: 0 =冷却激活 

1 =加热激活 

如果参数设置为 0: 

Telegram 值: 0 =加热激活 

1 =冷却激活 

 
 

请注意 

 
如果通信对象 32 切换加热/冷却-控制输入接收到一个值，则表示监控时间开始。 
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3.3.4.3 通讯对象 HVAC 系统- 2 控制值/2 管道 

 
不。 函数 沟通对象名称 数据类型 旗帜 

30. 控制价值,加热 控制输入 1 个字节 

DPT 5.001 

C W 

如果在参数窗口“控制输入”中，参数“HVAC System”已被选中“2 控制值/2 pipe”，则通信对象为使能状态。 

使用这个通信对象，控制值 heat 被预定义为一个 1 字节的值[0„255]。 

电报的值: 0 =关闭，无加热 

255 = ON，最大控制值，最大加热 

31 控制价值,冷却 控制输入 1 个字节 

DPT 5.001 

C W 

如果在参数窗口“控制输入”中，参数“HVAC System”已被选中“2 控制值/2 pipe”，则通信对象为使能状态。 

使用这个通信对象，控制值 COOLING 被预定义为一个 1 字节的值[0„255]。 

电报的值: 0 =关闭，无冷却 

255 =开，最大控制值，最大冷却 

32     
不分配。 
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3.3.4.4 HVAC 系统 2 控制值/2 管，与开关对象 

 
不。 函数 沟通对象名称 数据类型 旗帜 

30. 控制价值,加热 控制输入 1 个字节 

DPT 5.001 

C W 

如果在参数窗口“控制输入”中，参数“HVAC System”被选择为“2 控制值/2 管路”选项，且对象为切换，则通信对象为使

能状态。 

使用这个通信对象，控制值 heat 被预定义为一个 1 字节的值[0„255]。 

电报的值: 0 =关闭，无加热 

255 = ON，最大控制值，最大加热 

31 控制价值,冷却 控制输入 1 个字节 

DPT 5.001 

C W 

如果在参数窗口“控制输入”中参数“HVAC system”被选择为选项 2“控制值/2-pipe”，且对象为切换，则通信对象为开
启状态。 

使用这个通信对象，控制值 COOLING 被预定义为一个 1 字节的值[0„255]。 

电报的值: 0 =关闭，无冷却 

255 =开，最大控制值，最大冷却 

32 加热/冷却开关 控制输入 1 位 

DPT 1.100 

C W 

如果在参数窗口“控制输入”中，参数“HVAC System”被选择为“2 控制值/2 管路”选项，且对象为切换，则通信对象为使能
状态。 

当参数值为 1 时: 

Telegram 值: 0 =冷却激活 

1 =加热激活 

如果参数设置为 0: 

Telegram 值: 0 =加热激活 

1 =冷却激活 

 
请注意 

 
如果通信对象 32 切换加热/冷却-控制输入接收到一个值，则表示监控时间开始。 
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3.3.4.5 通讯对象 HVAC 系统- 2 控制值/4 管 

 
不。 函数 沟通对象名称 数据类型 旗帜 

30. 控制价值,加热 控制输入 1 个字节 

DPT 5.001 

C W 

如果在参数窗口“控制输入”中，参数“HVAC System”已被选中“2 控制值/2 pipe”，则通信对象为使能状态。 

使用这个通信对象，控制值 heat 被预定义为一个 1 字节的值[0„255]。 

电报的值: 0 =关闭，无加热 

255 = ON，最大控制值，最大加热 

31 控制价值,冷却 控制输入 1 个字节 

DPT 5.001 

C W 

如果在参数窗口“控制输入”中，参数“HVAC System”已被选中“2 控制值/2 pipe”，则通信对象为使能状态。 

使用这个通信对象，控制值 COOLING 被预定义为一个 1 字节的值[0„255]。 

电报的值: 0 =关闭，无冷却 

255 =开，最大控制值，最大冷却 

32     
不分配。 
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3.3.4.6 通信对象故障控制值 

 
不。 函数 沟通对象名称 数据类型 旗帜 

33 断层控制的价值 控制输入 1 位 

DPT 1.005 

C R T 

如果在参数窗口控制输入中，参数监控控制值(如温控器)被选择为 yes，则通信对象被启用。 

此通信对象指示控制值(例如恒温器)发生故障。 

风机盘管控制上报故障，与通信对象故障控制值处于安全位置。这个安全位置影响风扇的速度和阀门。 

电报的值: 0 =无故障 

1 =错 

 
 

 

请注意 

 
若通信对象值“控制值 HEATING”、“控制值 COOLING”或“控制值，HEAT- ING/COOLING”在参数化时间

内一直处于关闭状态，则认为温控器故障。如果通信对象 32切换加热/冷却-控制输入接收到一个值，则表示监控时间

开始。 
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1 字节值 十六进制 二进制值位

76543210 

风扇转速 

0 00 00000000 0(关闭) 

1 01 00000001 风扇速度 1 

2 02 00000010 风扇转速 2 

3. 03 00000011 风扇转速 3 

> 3 > 03 > 00000011 大于 3 的值将被忽略 

 

 

 
 
 

3.3.5 通信对象多级风机 

 
不。 函数 沟通对象名称 数据类型 旗帜 

10 风扇转速开关 风扇 1 个字节 

DPT 5.010 

C W 

如果在参数窗口中选择“Fan”参数“Enable direct operation”和“Enable communication object”对象“Fan speed 

switch”1 字节，且选项为“yes”，则通信对象为“enabled”。 

有了这个通信对象，风扇可以通过一个风扇速度的 1 字节通信对象打开。如果另一个风扇转速在这一点上被打开，它将被

关闭。考虑到过渡时间、停留时间和启动阶段，开启了新的风扇转速。 

通过强制操作的限制或四个限制之一 1„4 被保留。禁用自动操作。自动模式的重新激活通过通信对象 automatic 
ON/OFF 发生。 

以下电报值结果: 

11 开关速度 1 风扇 1 位: 

DPT 1.001 

C W 

如果在参数窗口 Fan 中，选择参数 Enable direct operation 和 Enable communication object“Switch speed x”1 位，且选项是
yes，则表示通信对象已启用。 

通过 1 位通信对象，风机盘管执行器可以接收到风机转速 1 的控制值。 

通过强制操作的限制或四个限制之一 1„4 被保留。禁用自动操作。更新激活通过通信对象自动 ON/OFF 发生。 

如果不同速度的通信对象收到数个 1 ON 电报，则风扇控制最后收到的值是决定性的。这也适用于 OFF telegram 0。如果执

行器为一个关闭的速度再次收到一个关闭，命令它被执行，这意味着另一个速度在这个时候打开将被关闭，即使相应的风扇速

度通信对象不直接作用于风扇速度。最后的电报——在本例中是另一个风扇速度的 OFF 电报——总是被执行。 

电报值:                       0 =风扇关闭 

1 =风扇开启，转速为 1 

12 开关速度 2    
参见通信对象 11 

13 开关速度 3    
参见通信对象 11 
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不。 函数 沟通对象名称 数据类型 旗帜 

14 风扇转速上升/下降 风扇 1 位 

DPT 1.007 

C W 

如果在参数窗口 Fan 中，选择参数 Enable direct operation 和 Enable communication object“Fan speed UP/DOWN”1 位，且

选项 yes，则表示通信对象已启用。 

有了这个通信对象，风扇可以通过 1 比特的电报进一步提高或降低一个风扇速度。切换(UP/DOWN)由电报值决定。 

通过多次手动 UP 或 DOWN 切换，目标速度将通过速度步长增加或减少。这是可能的，直到达到最大或最小可能的速度。这里

将考虑参数化的限制。进一步了 

或 DOWN 电报被忽略和不执行。每一封新的交换电报都会重新计算目标速度。 

电报的值: 0 = switch 风扇转速 DOWN 

1 =将风扇转速设置为 UP 

15 风扇开/关状态 风扇 1 位 

DPT 1.001 

C、T 

如果在参数窗口状态消息中，参数 Enable 通信对象“Status fan ON/OFF”1 位被选中，且选项为 yes，则通信对象被启用。 

如果至少有一个风扇转速不等于 0 (OFF)，则通信对象接收通信对象的值为 1 (ON)。如果通信对象的值不等于 0，则发送。因

此，这个通信对象定义了风扇的状态，以及风扇是打开还是关闭。目标速度也被指出。 

电报的值: 0 =了 

1 = 
 
 

 
 

请注意 

 
有些风扇需要在你设定风扇速度之前打上 ON 电报。使用通信对象 Status fan ON/OFF，例如，风扇可以通过总开关通
过一个开关执行器集中上电。 
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图的价值 十六进制 二进制值位

76543210 

风扇转速 

0 00 00000000 0(关闭) 

1 01 00000001 风扇速度 1 

2 02 00000010 风扇转速 2 

3. 03 00000011 风扇转速 3 

 

 
 
 
 

不。 函数 沟通对象名称 数据类型 旗帜 

16 风扇转速状态 风扇 1 个字节 

DPT 5.010 

C R T 

如果在参数窗口状态消息中，参数 Enable 通信对象“Status fan speed”1字节被选中，则通信对象被启用。 

您可以参数化是只更新通信对象值，还是只在更改后或请求时在总线上发送。可以用通信对象 Status 风扇速度 x 来参数化

实际或需要的阶段。 

有了这个通信对象，例如，可以将风扇的速度作为一个直接的数字值显示在显示器上。下面的电报值适用于 1字节的通信

对象: 

17 状态风扇转速 1 风扇 1 位 

DPT 1.001 

C R T 

如果在参数窗口状态消息中，参数 Enable 通信对象“Status fan speed”1字节被选中，则通信对象被启用。 

如果通信对象值只更新而不发送、根据请求发送或仅在更改时发送，则可以参数化。 

此外，您可以参数化状态是否应该指示当前风扇转速或需要的风扇转速。有了这个通信对象，可以在可视化中显示风扇的速

度，或者在显示器上显示风扇的速度。 

电报的值: 0 =风扇转速关闭 

1 =风扇转速 ON 

18 状态风扇转速 2    
参见通信对象 17 

19 状态风扇转速 3    
参见通信对象 17 

20.     
不分配。 
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不。 函数 沟通对象名称 数据类型 旗帜 

21 限制 1 风扇 1 位 

DPT 1.003 

C W 

如果在参数窗口的“自动操作”中，参数“启用限制”被选中并带有“是”选项，则通信对象被启用。 

如果在通信对象 limitation 1 上收到了值为 1 的电报，则 limitation 1 是有效的。限制 1 

如果在通信对象 Limitation 1 上收到值为 0 的电报，则关闭。 

当“限速 1”开启时，风扇只能假设参数窗口“风扇 B 限速”中设置的风扇转速或风扇转速范围。阀门位置是独立可编程

的风扇限制。 

电报的值: 0 =限制 x 不活动 

1 =限制 x 激活 

22 限制 2    
参见通信对象 21 

23 限制 3    
参见通信对象 21 

24 限制 4    
参见通信对象 21 

25 强制操作 风扇 1 位 

DPT 1.003 

C W 

如果在参数窗口“直接操作”中，参数“启用通信对象“强制操作”1 位已被选中，且选项“是”，则通信对象已被启用。 

如果强制操作被激活，风机盘管执行器开关独立于控制值及其参数化的限制 1„4 强制操作。 

强制操作期间的风扇转速和阀门位置可以相互单独参数化。 

电报的值: 0 =没有强制操作 

强制操作 

26 自动开/关 风扇 1 位 

DPT 1.003 

C W 

如果参数窗口“Fan”，参数窗口“Enable”自动操作已开启，则通信对象已开启。 

如果自动模式是启用的，它将在下载后，ETS 重置或通过电报激活这个通信对象的值为 1。 

如果“人工通信对象”收到电报，则自动模式被关闭。手动通信对象包括: 

• Fan:风扇调速开关 

• 风扇:开关速率 x (x = 1、2 或 3) 

• Fan:风扇加速/下降 

• 风扇:限制 x (x = 1, 2, 3 或 4) 

在强制操作期间，自动模式保持活跃;然而，它只在允许的范围内操作。 

如果参数中设置值为 1: 

电报的值: 0 =自动操作 OFF 

1 =自动运行 ON 

设置为 0 时: 

电报的值: 0 =自动运行 ON 

1 =自动操作 OFF 

27     
不分配。 
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不。 函数 沟通对象名称 数据类型 旗帜 

28 自动状态 风扇 1 位 

DPT 1.003 

C R W 

如果在参数窗口状态消息中，参数 Enable 通信对象“Status automatic”1位被选中，且选项为 yes，则通信对象被启用。 

如果通信对象值只更新而不发送、根据请求发送或仅在更改时发送，则可以参数化。 

通信对象表示自动模式的状态。 

电报的值: 0 =不活跃 

1 =激活 

29 状态字节模式 风扇 1 字节非

DPT 

C R T 

如果在参数窗口-状态消息中，参数 Enable 通信对象“状态字节模式”1 字节被选中，则表示通信对象已启用。 

通过该通信对象，可以在总线上显示或发送风扇的运行状态。如果一个通信对象的值只更新而没有发送，请求时发送，或者只在

更改时发送，则可以参数化。 

序列: 76543210 

第 7 位: 强制操作 

电报的值: 0:不活跃 

1:活动 

第 6 位: 限制 1 

电报的值: 0:不活跃 

1:活动 

第 5 位: 限制 2 

电报的值: 0:不活跃 

1:活动 

第 4 位: 限制 3 

电报的值: 0:不活跃 

1:活动 

第 3 位: 限制 4 

电报的值: 0:不活跃 

1:活动 

第 2 位: 恒温器故障 

电报的值: 0:不活跃 

1:活动 

第 1 位: 自动 

电报的值: 0:不活跃 

1:活动 

第 0 位: 加热/冷却 

电报的值: 0:冷却 

1:加热 

请注意 

 
第 0 位:如果使用控制变量自动在 HEATING 和 COOLING 之间切换，只有当控制值接收到> 0 时，状态

HEATING/COOLING 才会在第 0 位切换。 
 

 
有关进一步信息，请参阅:状态字节码表， 
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3.3.6 通信对象风扇一级 

 
不。 函数 沟通对象名称 数据类型 旗帜 

10     
不分配。 

11 开关 风扇 1 位 

DPT 1.001 

C W 

如果在参数窗口“风扇”中，参数“风扇类型”被选中，则通信对象被启用 

一级。 

有了这个 1 比特的通信对象，可以打开或关闭风扇。 

通过强制操作的限制或四个限制之一 1„4 被保留。禁用自动操作。更新激活通过通信对象自动 ON/OFF 发生。 

如果收到几个 ON 电报 1，风机控制最后收到的值是决定性的。这也适用于 OFF telegram 0。 

如果用于关闭风扇转速的执行器再次收到 off 电报，则执行此操作，即此时打开的另一个转速将被关闭，即使相应的风扇转速

通信对象并不直接作用于风扇转速。最后的电报——在本例中是另一个风扇速度的 OFF 电报——总是被执行。 

电报的值: 0 =风扇关闭 

1 =风扇打开 

12„14     

不分配。 

15 风扇开/关状态 风扇 1 位 

DPT 1.001 

C、T 

如果在参数窗口状态消息中，参数 Enable 通信对象“Status fan ON/OFF”1 位被选中，且选项为 yes，则通信对象被启用。 

如果风扇转速不等于 0 (OFF)，则通信对象接收通信对象的值为 1 (ON)。当风扇转速改变时，通信对象的值会被更新并发送。 

因此，这个通信对象定义了风扇的状态，以及风扇是打开还是关闭。它也可以用于控制风机的主开关。 

电报的值: 0 =OFF 

1 =NO 

 
 

 
 

请注意 

 
有些风扇需要在你设定风扇速度之前打上 ON 电报。使用通信对象 Status fan ON/OFF，例如，风扇可以通过总开关通

过一个开关执行器集中上电。 
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不。 函数 沟通对象名称 数据类型 旗帜 

16„20     
不分配。 

21 限制 1 风扇 1 位 

DPT 1.003 

C W 

如果在参数窗口的“自动操作”中，参数“启用限制”被选中并带有“是”选项，则通信对象被启用。 
 

 
 

请注意 

 
限制 1 只在自动模式下有效。 

 

 
如果在通信对象 limitation 1 上收到了值为 1 的电报，则 limitation 1 是有效的。限制 1 

如果在通信对象 Limitation 1 上收到值为 0 的电报，则关闭。 

当“限速 1”被激活时，风扇只能设置“风扇限速”参数窗口中设置的风扇转速或转速范围。阀门位置是独立可编程的
风扇限制。 

电报的值: 0 =限制 x 不活动 

1 =限制 x 激活 

22 限制 2    
参见通信对象 21 

23 限制 3    
参见通信对象 21 

24 限制 4    
参见通信对象 21 

25 强制操作 风扇 1 位 

DPT 1.003 

C W 

如果在参数窗口 Fan 中，参数 Enable 通信对象“Forced operation”1 位被选中，且选项 yes，则表示通信对象已启用。 

如果强制操作被激活，风机盘管执行器开关独立于控制值及其参数化的限制 1„4 强制操作。 

强制操作期间的风扇转速和阀门位置可以相互单独参数化。 

电报的值: 0 =没有强制操作 

1 =强制操作 
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不。 函数 沟通对象名称 数据类型 旗帜 

26 自动开/关 风扇 1 位 

DPT 1.003 

C W 

如果参数窗口“Fan”，参数窗口“Enable”自动操作已开启，则通信对象已开启。 

如果自动模式是启用的，它将在下载后，ETS 重置或通过电报激活这个通信对象的值为 1。如果“手动通信对象”接收到信

号，则自动模式被关闭。 

手动通信对象包括: 

• Fan:风扇调速开关 

• 风扇:开关速率 x (x = 1、2 或 3) 

• Fan:风扇加速/下降 

• 风扇:限制 x (x = 1, 2, 3 或 4) 

在四个限制或强制操作中的一个期间，自动模式保持活跃，但是，它只在允许的限制内运行。 

如果参数中设置值为 1: 

电报的值: 0 =自动操作 OFF 

1 =自动运行 ON 

如果参数中设置值为 0: 

电报的值: 0 =自动运行 ON 

1 =自动操作 OFF 

27     
不分配。 

28 自动状态 风扇 1 位 

DPT 1.003 

C R W 

如果在参数窗口状态消息中，参数 Enable 通信对象“Status automatic”1位被选中，且选项为 yes，则通信对象被启用。 

如果通信对象值只更新而不发送、根据请求发送或仅在更改时发送，则可以参数化。 

通信对象表示自动模式的状态。 

电报的值: 0 =不活跃 

1 =激活 
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不。 函数 沟通对象名称 数据类型 旗帜 

29 状态字节模式 风扇 1 字节非

DPT 

C R T 

如果在参数窗口-状态消息中，参数 Enable 通信对象“状态字节模式”1 字节被选中，则表示通信对象已启用。 

通过该通信对象，可以在总线上显示或发送风扇的运行状态。如果一个通信对象的值只更新而没有发送，请求时发送，或者只在

更改时发送，则可以参数化。 

序列: 76543210 

第 7 位: 强制操作 

电报的值: 0:不活跃 

1:活动 

第 6 位: 限制 1 

电报的值: 0:不活跃 

1:活动 

第 5 位: 限制 2 

电报的值: 0:不活跃 

1:活动 

第 4 位: 限制 3 

电报的值: 0:不活跃 

1:活动 

第 3 位: 限制 4 

电报的值: 0:不活跃 

1:活动 

第 2 位: 恒温器故障 

电报的值: 0:不活跃 

1:活动 

第 1 位: 自动 

电报的值: 0:不活跃 

1:活动 

第 0 位: 加热/冷却 

电报的值: 0:冷却 

1:加热 

请注意 

 
第 0 位:如果使用控制变量自动在 HEATING 和 COOLING 之间切换，只有当控制值接收到> 0 时，状态
HEATING/COOLING 才会在第 0 位切换。 

 
有关进一步信息，请参阅:状态字节码表， 
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3.3.7 阀门加热，阀门冷却 

 
所有阀门的通信对象彼此之间没有区别，并使用说明 

阀加热。 
 

从参数窗口、阀门加热 3 点、开启和关闭三个 SATION 介绍了阀门冷却的参数设置选项 
 

通信对象阀门加热有 35„39 号。阀门冷却的通信对象有 40„44 号。 

不。 函数 沟通对象名称 数据类型 旗帜 

35 块 阀加热 1 位 

DPT 1.003 

C W 

此通信对象禁用阀门。如果阻塞被启用，最高优先级被保留，当前控制值被保留，即阀门保持静止。移动到一个可能还没有

达到的目标位置将被执行到完成。如果块被移除，则会接近在没有块的情况下已经设置好的目标位置。 

电报的值: 0 = 阀门未堵塞 

1= 阀门堵塞 

36 强制操作 阀加热 1 位 

DPT 1.003 

C W 

这个通信对象将输出设置为已定义的状态并阻塞它。如果接收到值 1，强制操作被激活，输出触发程序设定的阀门位置。如

果接收到值 0，强制操作结束。接触位置保持直到 FCA/S 收到一个新的设置信号。 

电报的值: 0 =结束强制操作 

1 =启动强制操作 

37 触发阀清洗 阀加热 1 位 

DPT 1.017 

C W 

使用此通信对象触发阀门清洗。 

电报的值: 0 =端阀清洗，阀门将关闭 

1 =启动阀门清洗，阀门将被打开 
 
 

注意值 0 

 
正在进行的清除被中断。 

由于更高优先级而未进行的清洗将不再进行。将重新启动带有自动清除功能的清

除循环。 
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不。 函数 沟通对象名称 数据类型 旗帜 

38 状态阀清洗 阀加热 1 位 

DPT 1.003 

C R T 

通过这个通信对象可以看到阀门清洗的状态。 

电报的值: 0 =阀门吹扫无效 

1 =阀门排气激活 

 
请注意 

 
一旦激活清除，状态就会显示出来。即使冲洗被中断，例如被优先级中断，状态仍然保持激活。 

39 阀位状态 阀加热 1 位 

DPT 1.001 

C R T 

如果在阀门加热参数窗口中为启用通讯对象“状态阀门位置”参数选择了 1 位选项，则启用此通讯对象。 

阀门位置的状态通过这个通信对象可见。阀门应移动到的目标位置始终被传输。 LED HEAT 指示灯 ( ) 显示与状态相同的值。 

电报的值: 0 =阀门位置等于零/LED 加热关闭 

1 =阀门位置不等于零/LED 加热打开 

39 阀位状态 阀加热 1 个字节 

DPT 5.001 

C R T 

如果在阀门加热参数窗口中为启用通讯对象“状态阀门位置”参数选择了 1 位选项，则启用此通讯对象。 

阀门位置的状态通过这个通信对象可见。阀门应移动到的目标位置始终被传输。 LED HEAT 指示灯 ( ) 显示与状态相同的值。 

电报的值: 0„255 =阀门位置直接显示为数字值 

在 0 = LED 加热关闭 
在> 0 = LED 加热打开 
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4 规划和应用程序 
 
 

在本节中，你会发现不同类型的风扇，鼓风机和风扇盘管控制的描述。这里也有一些技巧和应用的例子，描
述了实际使用的设备。 

 

 

4.1 暖气，通风，气候控制与风机盘管单元 
 

风机盘管执行器控制单相风机、鼓风机或风机盘管单元。三速单相风扇可采用步进或转换控制。 
 

特殊的风扇特性，如切换暂停，停留时间和启动阶段可以参数化。可提供两个输入变量用于加热和冷却信号，

例如用于恒温器。作为输出变量，风机盘管执行器产生多达两个阀门通信对象，它们可以用来控制加热或冷

却回路中的阀门。 
 

FCA/S 中的独立风扇和阀门参数化提供了最大的灵活性，并为供暖、通风和空调(HVAC)领域的各种应用提供
了非常多的组合可能性。 

 

 
4.1.1 条款 

 
风机盘管单元是一个术语，用于风机对流或鼓风机对流单元。 

 

风机盘管与中央供热和冷却水系统相连，为房间提供所需的温度。使用风机盘管可以对房间进行加热、冷却和
通风。 

 

 
4.1.2 风机运行 

 
在风扇运行中，单相风扇，鼓风机或对流器可以控制。在阀门的组合控制下，可实现 2、3 或 4 个管道系统。

风扇通过 3 速控制器控制。为此目的，3 个绕组从风扇电机上抽头。结果的速度取决于开关。必须确保两个触

点没有同时接通。为了控制的目的，通常至少使用一个 3 速转换开关的零位。在风机盘管执行器中模拟了一组

输出开关。 
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FCA/S 的控制按照以下原理图实现: 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

有三个相互独立的 Fan stage x switch (x = 1、2 或 3)通信对象，通过 Fan Coil 致动器的输出来控制

Fan stage。 
 

或者，风扇控制可以通过 1 字节的通信对象 Switch speed 或通过通信对象 fan speed UP/DOWN 来实现。 
 

一些通风控制需要在机械装置上附加一个中央开关(主开关)，除了速度开关。这可以实现与风机盘管驱动器
的进一步输出。该输出必须连接到通信对象 Status Fan ON/OFF。因此，如果设置了至少一个风扇转速，则
总开关打开。如果风扇处于 OFF 状态(Status fan ON/OFF = 0)，则总开关也处于 OFF 状态。 
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4.1.2.1 风扇在双向连接 

 
风扇的控制通常用转换开关来实现。 

 

以下是一台三级风机的控制表结果，该风机模拟了一组开关输出的 RM/S: 
 

 连接板 4 连接板 5 连接板 6 

从 0 0 0 

风扇速度 1 1 0 0 

风扇转速 2 0 1 0 

风扇转速 3 0 0 1 

 
 

4.1.2.2 带调速开关风扇 

 
在某些情况下，风扇是通过一个步进开关来控制的。以下是一台三速风扇的控制表结果，该风扇模拟了

RM/S 及其输出: 
 

 连接板 4 连接板 5 连接板 6 

从 0 0 0 

风扇速度 1 1 0 0 

风扇转速 2 1 1 0 

风扇转速 3 1 1 1 

 

步进开关不能快速接通。例如，如果风扇转速 3 从 OFF 状态打开，那么风扇转速 1 和 2 必须首先通过相

关的驻留时间来控制。 
 

 
4.1.3 带风机盘管的暖通空调系统配置 

 
带风机盘管的暖通空调系统(HVAC =采暖、通风、空调)由集中供暖和冷却水系统组成。风机盘管机组安装
在室内，直接与加热和冷却回路相连。 
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4.1.4 风机盘管机组的设计 

 
风机盘管单元由一个风机或鼓风机对流器和一个或两个热交换器组成，它们向房间散发热量或冷却功率。 

 

如果只有一个热交换器和一个加热或冷却回路是可用的，你有一个 2 管系统。 
 

如果使用两个热交换器和两个分开的加热和冷却回路，你有一个 4 管系统。风机盘管执行器直接控制风
机。 

 

换热器和风机是风机盘管机组中最重要的部件。加热水或冷却水在热交换器中流动取决于所需的室温。通过

热交换器的水流由阀门控制。 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

风

扇将空气吹过热交换器，并通过过滤器进入房间。空气在热交换器中被加热或冷却，从而产生所需的室温。

风扇是由电动机驱动的。电机和阀门由一个风机盘管执行器控制。 
 

冷却过程中产生的冷凝水聚集在冷凝水槽内。 
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4.1.5 管道系统 

 
一个风机盘管单元可以配置为 2-，3-或 4 管系统。 
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4.1.5.1 2 .管路系统，配置 

 
2 个管道系统仅由一个水循环组成，水循环可以根据季节交替加热或冷却。在 2 管风机盘管机组中，只有
一个带阀门的热交换器。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

请注意 
 

在一些 HVAC 系统，冷却是专门采用 2 管风机盘管单元。加热功能由常规加热器或电加热器承担。 
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4.1.5.2 2 .管道系统加热和冷却 

 
在该系统中，只有一个热交换器可用于加热和冷却。根据天气情况，热水或冷水集中供应到管道系统(2 根管

道)。如果当前有热水或冷水流过系统，则会通知风机盘管执行器或恒温器。根据这个设置，两个控制值只作

用于一个阀门。温控器决定主动发送哪个控制值(HEAT- ING/COOLING)。FCA/S 控制风扇转速，只控制一个

阀门。 
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4.1.5.3 2 .管道系统加热或冷却 

 
在这个系统中，有一个热交换器可用于加热或冷却。加热或冷却的控制值由恒温器提供。只有热水或冷水

集中供应到管道系统(2 根管道)。根据这一设置，一个控制值作用于一个阀门。温控器发送控制值

(COOLING)， FCA/S 控制风扇转速和阀门。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
请注意 

 

两个管道系统都可以建立使用三级风扇或鼓风机。 

根据控制值(1 字节或 1 位)，这是从恒温器发送，风扇盘管执行器决定相应的风扇阶段(速度)通过可编程阈
值。 
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对于连续控制值(1 字节;0„100%)，风扇速度的阈值可以定义如下: 
 

例子 

三速风扇：                                 RM/S 的阈值开关: 

 

风扇转速 1: 1„29% 关->风扇转速 1 = 1% 
 风扇转速 2: 30„59% 风扇转速 1—> 2 = 30% 
风扇转速 3: 60„100%       风扇转速 2—> 3 = 60% 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

4.1.5.4 3 .管路系统，配置 

 
3 管系统与 4 管系统有相似的设计。有一个单独的冷热水入口和两个单独的热交换器，每个热交换器都有一

个阀门。与 4 管系统相比，3 管系统有一个共同的加热和冷却水回流。 
 

风机盘管执行器直接控制风机，并提供两个通信对象对阀门进行控制。 
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4.1.5.5 4 .管路系统，配置 

 
在一个 4 管系统中，两个独立的热交换器(加热和冷却)是可用的。热水和冷水集中提供给两个独立的管道系
统(每个管道 2 个)。 

 

现场恒温器决定是加热还是冷却。恒温器发出单独的加热和冷却信号。 
 

风机盘管执行器直接控制风机。 
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4.2 系统配置与风机盘管执行器 
 

在此功能中，风机盘管执行器用于控制加热阀和冷却阀，以及切换风机输出。温度检测由恒温器进行。 
 
 
 

甚至连设定值的偏移和工作模式的转换都是由恒温器实现的。传感器可以直接连接到风机盘管执行器， 
以考虑冷凝水和窗口触点的监测。 

 

为了正确实现这一功能，温控器必须通过总线将实际温度以及相应的工作模式发送给风机盘管执行器。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

4.2.1 自动操作 

 
通过自动风扇控制，风扇驱动器直接连接到风机盘管执行器，并通过三个浮动触点进行切换。可连接单级

(速度)、两级或三级风扇。 
 

风扇转速是根据控制值自动设定的。例如，以下控制值范围可编程为相应的风扇转速: 
 

Control value Fan speed 
 

0„ 9% 0(风扇 off) 

10„39% 1 

40„69% 2 
70„100% 3. 

 

重要的 
 

风机盘管执行器 FCA/S 是一个纯粹的执行器，它没有一个控制器的房间温度控制器(恒温器)。 
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对房间温度的控制是通过一个房间温度控制器来实现的，它通常检测房间的温度。FCA/S 主要控制一个风扇

和阀门。除通过通信对象手动控制风扇转速 x、风扇转速开关或风扇转速 UP/DOWN 外，风扇盘管交流器还

可以在自动模式下与恒温器一起工作。通信对象控制值 HEATING，控制值 COOLING 或当操作只有一个输

入变量时，通信对象控制值 HEATING/COOLING 均可提供。 
 

在参数窗口中开启自动模式。参数“开启自动运行”为“风扇”。根据空调系统的不同，在参数窗口“控制

输入”中设置，并使能控制值通信对象。 
 

ETS 中参数化的自动操作只有在第一次下载之后才会激活。在后续的下载中，自动运行状态(活动的、不活

动的)将保持在下载之前的状态。但是，当系统属性如 HVAC 系统、风扇控制(切换、阶跃控制)或风扇级数被

更改(1/2/3)时，则会出现例外。在这些情况下，如果自动模式在 ETS 中已启用，则自动模式将被激活。 
 

自动模式可以通过通信对象的手动设置命令来关闭，如 Speed x, Fan Speed switch 或 Fan Speed 

UP/DOWN，或者通信对象收到值为 0 的电报时自动 ON/ off。 
 

自动操作可以由通信对象自动开启/关闭或激活与 1 字节通信对象的变化限制。 
 

激活这四个限制之一或强制操作不会结束自动操作。通过设定一个范围限制(允许有几个风扇级)，几个风扇

级(转速)的有限自动控制就可能实现。 
 

风机盘管执行器自动与手动运行的关系如下图所示。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 



SATION KNX 
Planning and Application 

 
 

98 
 

4.2.2 直接操作 

 
通过 EIB/KNX 直接控制风扇，风扇驱动器直接连接到风扇盘管执行器，并通过三个浮动触点进行切换。

可连接单级(速度)、两级或三级风扇。 
 

风机盘管执行器根据 EIB/KNX 接收到的数值设置风机转速。该值接收为一个 1 字节的值。接收到的 1 字节值
到风扇转速的转换方式与通过参数化阈值进行自动风扇控制的方式相同。 

 

1 byte value Fan speed 
 

0 „9% 0(风扇 off) 

10 „39% 1 
40 „69% 2 

70 „100% 3. 
 
 
 

4.2.3 自动和直接操作切换 

 
在风机盘管执行器中，可以在自动运行和直接运行之间进行切换。转换到手动风扇控制是通过 1 位值实现
的。风扇级按照接收到的 1 字节值进行切换。 

 

如果在各自的通信对象中接收到 1，则风扇控制将变回自动操作。 
 

自动运行的当前状态通过 1 位值反馈。 
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4.2.4 档位切换的逻辑 

 
下图显示了风机盘管执行器切换阶段的逻辑与控制值、参数化阈值和迟滞量的关系。 

 

该图与没有参数化风扇限制的三速风扇有关。风机限制仅在确定风机阶段后才相关，且不改变流程图。 
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4.2.5 风机运行功能图 

 
下图显示了风扇控制功能处理的顺序。连接到同一盒的通信对象具有相同的优先级，并按照接收电报的顺序

进行处理。 
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4.3 阀门驱动器，阀门和控制器 
 

4.3.1 电机阀驱动 

 
电动阀通过一个小型电动马达驱动阀门的开启和关闭。电动阀驱动器可作为比例或 2 或 3 通阀驱动器提供。 

 

比例阀驱动是通过模拟信号控制的，例如 0„10 伏。它们可以通过风扇盘管驱动器进行控制。2 或 3 点阀
驱动器通过电源电压的切换进行控制。 

 

2 点阀驱动器是通过电报打开和关闭。阀门可以完全开启或完全关闭。2 点阀通过 2 点控制或脉宽调制

(PWM)进行控制。2 点阀驱动器，需要 2 点控制，不能与风机盘管执行器控制。 
 

风机盘管执行器不支持电机三点阀驱动器的控制。这些是不正常的连接通过三根连接电缆到一个风机盘管单

元:中性导体，切换相位为 OPEN，切换相位为 CLOSE。使用三点控制阀驱动器，阀门可以按任何需要的百

分比打开，位置可以在一段较长的时间内保持。如果阀门不移动，电机就没有电压。 
 

阀门开得足够大，以允许热或冷水的准确流量，使热交换器达到所需的温度。因此，通过阀门开度(0„100%)
来控制阀门。在大多数情况下通常使用的控制是连续控制。 

 

 
 

4.3.2 电热阀驱动 

 
电热驱动器是由于电流引起的材料热膨胀而调节的。电热阀驱动由脉冲宽度调制控制。风机盘管执行器支持
通过脉冲宽度调制控制电热阀驱动器。 

 

在无电关闭和无电开启变型中提供电热阀驱动器。根据不同的型号，当有电压时阀门开启，当没有电压时

阀门关闭，反之亦然。 
 

电热阀驱动器通过两根连接电缆连接到风机盘管装置。 
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4.3.3 阀曲线 

 
风机盘管执行器通过线性阀曲线控制阀门。阀门控制与控制值线性匹配。阀门以 0%的控制值关闭，即也为

0%。阀门全开，控制值为 100%，也就是 100%。同样的比率也适用于所有中间值。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

线性阀曲线 
 

 
这些阀门曲线可以匹配不同类型的阀门。例如，许多阀门在刚打开时几乎没有流量，而在 60„80%时达到最
大流量。此外，许多阀门在低流量时会发出恼人的啸声。 

 
 
 
 
 

这些影响可以通过限制主动阀开启范围来考虑。阀驱动的定位频率也可以由于这个限制而降低。 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

激活阀开度范围的限制 
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通过对阀控阀值的限制实现阀曲线的进一步自适应。由于这个限制，阀门输出在上、下范围内没有反应。因
此，例如，可以避免对加热或冷却需求最小的阀门运动。 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

阀门控制值的限制 
 

 
曲线的进一步修正可以在参数窗-曲线中进行，该参数窗可分别为加热阀和冷却阀调节。利用可调参数，阀

门控制值可与控制值相适应。此功能也可降低阀驱动的定位频率。 
 

定位频率的降低降低了定位所需的电流，延长了阀门的使用寿命。然而，定位频率的降低也会影响温度控制
的精度。 
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4.3.4 控制类型 

 
以下控制类型通常用于加热、空调和通风应用中的阀门控制。 

 

• 连续控制 
 

• 脉冲宽度调制(PWM) 
 

• 脉冲宽度 modulation-calculation 

 
4.3.4.1 连续控制 

 
连续控制是根据目标温度和实际温度计算出一个控制值，并用于优化设定温度。阀门被调整到与计算的控
制值相符的位置。采用这种方法，阀门可以全开、全关、均匀地放置在各个中间位置。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

连续控制是最精确的温度控制形式。同时，阀驱动的定位频率可以保持在较低的水平。连续控制可以实现
与房间主人的电机 3 点阀驱动器。这是通过一个 1 字节的控制实现的。 

 

什么是 1 字节的控制? 

对于 1 字节的控制，0„255 值(相当于 0%„100%)是由房间恒温器预置的。例如，在 0%时，阀门是
关闭的，而在 100%时，阀门是完全打开的。 
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4.3.4.2 脉宽调制(PWM) 

 
通过脉冲宽度调制，阀门的操作与 2 点控制完全在完全开启和完全关闭的位置。与两点控制相比，位置

不是通过限值控制的，而是通过类似于连续控制的计算控制值来控制的。 
 

控制值在一个定时周期内固定，并在阀门开启的时间内重新计算。例如，在一个 15 分钟的循环时间中，20%
的控制值将在阀门开启时间为 3 分钟时重新计算。当控制值 50%时，阀门开启时间为 7.5 分钟。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

使用脉宽调制，可以实现相对精确的温度设置，而不会产生任何超调。可以使用简单、价格诱人的控制
阀。控制阀的定位频率比较高。 

 

脉冲宽度调制可以与风机盘管驱动器结合使用电机或电热阀驱动器。 
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例如:当 FCA/S 接收到一个 1 字节的控制值(连续控制)作为输入信号时，这个值连同 PWM 计算的参数化周
期时间被转换为 2 点控制(ON-OFF-ON)的信号。 

 

采用 PWM 控制，接收到的控制值(0„100%)在控制算法中计算后转换成脉宽调制。转换基于一个恒定的周
期时间。例如，如果 FCA/S 接收到 20%的控制值，那么在 15 分钟的循环时间内，阀门将打开 3 分钟(15 分
钟的 20%)，关闭 12 分钟(15 分钟的 80%)。 
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4.3.4.3 脉宽调制-计算 

 
对于脉宽调制，控制是通过一个可变的标记间距比来实现的。 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

在 tON时间内，阀门打开，在 tOFF 时间内，阀门关闭。 
由于 tON = 0.4 x tCYC，阀门设置为 40%左右开启。tCYC是连续控制的所谓的 PWM 周期时间。 
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4.4 行为„„ 

4.4.1 总线电压恢复 

• 在总线电压恢复时，通信对象的值可以参数化;如果不是，则将它们设置为 0。 
 

• 定时器停止运行，应该重新启动。 
 

• 只要设置了更改后，状态通信对象就会被发送。 
 

• 在母线电压恢复后，接触位置不能百分之百确定。假设母线电压故障时触点位置没有改变(不存在手动

操作的可能性)。只有在新的开关事件发生后，风机盘管执行器才知道触点位置。 
 

• 发送延迟只有在总线电压恢复时才有效! 

 
 
 

 
阀门 

• 如果清除周期在故障发生之前是活动的，则将重新启动它。 
 

• 优先级 Blocking、Forced operation、Purging 和 Adjustment 被重新建立并作为优先级执行。 
 

优先级的定义如下: 
 

1. 参考运动 
 

2. 沟通对象块 
 

3. 通信对象强制操作 
 

4. 阀清洗 
 

5. 调整 
 

6. 控制的值 
 

请注意 
 

1 表示最高优先级。 

 

• 总线电压恢复参数化的值仅在故障前没有更高优先级(手动操作/参考移动异常)时执行。如果在总线电压

恢复过程中收到一个新的控制值，并且有一个活动优先级，它将取代在参数化中定义的控制值。 
 

 
 
 
 

4.4.2 ETS 重置 

 
什么是 ETS 重置? 

通常，ETS 复位定义为通过 ETS 对设备进行复位。在“开通复位设备”菜单项下的“ETS3”中启动 ETS 复

位。这将停止应用程序并重新启动。 
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4.4.3 下载(DL) 

 
一般 

在改变风机类型的风扇控制(级控制或转换控制)后，需要对交流发电机进行完全复位，以避免功能不正确。

这种完全复位与 ETS 中设备的复位具有相同的效果。在这种情况下，通信对象通常被写入值为 0。计时器停

止并设置为 0。状态通信对象设置为 0(自动除外，如果是活跃的)，并打开联系人。 
 

在正常的下载中，没有发生风机类型和风机控制的重新参数化，一个动作的效果是，在理想的情况下，没

有不必要的反应，因此正常的操作不受影响。通信对象的值保持不变。定时器不会操作，只能重新启动。状

态值被更新和发送。触点位置保持不变，仅在下一开关电报时改变。 
 

 

注意 
 

在进行了更改的下载之后，应用程序遵从 ETS 中设备重置的行为。如果相同版本的应用程序在卸载
后重新加载，其行为与下载时相同 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

4.4.4 总线电压故障 

 
当触点位置设置好并恢复母线电压后，风机盘管执行器将继续工作直到母线电压恢复。 

 

当每个输出的母线电压失效时，只有用于非延迟开关动作的能量可用。不能考虑反转时间、停留时间和启动

行为。因此，只有在总线电压恢复时，风扇才有可能保持风扇转速(不变)或关闭。 
 

下表描述了这种特殊行为。 
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4.4.5 总线电压故障，恢复和下载 

 
风扇级的行为下载，ETS 复位，总线电压故障和恢复 

 
行为与 总线电压恢复 总线电压故

障 

下载，如果没有改变操作功能 1)
发生。 

ETS 总线复位和下载(如果操作功能
改变 1))完成-复位 

风扇     
风扇转速 可以参数化 可以参数化吗 不变或从先前选定的所需阶段移动，如

果这没有通过切换、暂停和停留时间来

实现。 

,接触开放 

被迫工作, 不活跃的 没有功能。风

扇阶段 

参数化 

与 BVF 

,不活跃的 ,不活跃的 

限制 x x = 1 不活跃的 没有功能。风

扇阶段 

参数化 

与 BVF 

,不活跃的 ,不活跃的 

自动操作 自动模式被激活，如果自

动模式是可能的。 

没有功能 如果已经可用，则保留。如果已经不活
动，则继续不活动。 

自动模式是激活的，如果自动模式

是可能的，否则不激活。 

沟通对象 

自动状态 

更新和发送依赖于参数

化 

没有功能 是否依赖于参数化进行更新和发送 依赖于参数化更新和发送(总是在更

改之后，而不是) 

沟通对象 

风扇开/关
状态 

会更新和发送吗 没有功能 不变，在收到下一个电报时实现 更新(OFF，通信对象值 0)并发
送。 

沟通对象 

阀控制 

在参数化的发送延迟之后

重新计算并发送值 

没有功能 不变,发送。 冷却或冷却/加热, 

通信对象值 0 

状态字节 值的更新和发送依赖于参

数化。 

没有功能 值的更新和发送依赖于参数化。 值的更新和发送依赖于参数化(总

是，当更改时，不)。 

1） 从风扇 1 级、2 级或 3 级切换到风扇控制的级和转换电路，可以实现运行功能。 
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阀门的行为下载，ETS 复位，总线电压故障和恢复 

 
行为与 总线电压恢复 总线电压故障 下载，如果没有改变操作

功能 1)发生。 

ETS 总线复位和下载(如果操作
功能改变- 1))完成-复位 

阀门   通信对象值可用  

阀门操作触点

设置 

可以参数化 可以参数化 计算(PWM) /评估将继续

与现有的通信对象值(输

入值)。 

设定阀门控制的计算/评估。阀门

关闭(参考运行时间=运行时间+ 

5%) 

功能 不变 没有变化，但没有功能。

接触位置是可编程的。 

如果改变，会被接

受吗 

如果改变，会被接受吗 

监视(通讯工作) 
国民住宅温控器故障) 

将重启监控时间。通信对

象值为 0 

没有监控 将重启监控时间。通信对

象值不变。 

将重启监控时间。恒温器故障复
位 

行为迫使操作 不活跃的，必须被重新
激活。 

不活跃的 不活跃的 变得不活跃的 

阀清洗 监测时间重启。 时间是迷路了。没有
普格——荷兰国际集
团(ing)。 

监测时间重启。 监测时间重启。 

1） 从风扇 1 级、2 级或 3 级切换到风扇控制的级和转换电路，可以实现运行功能。 
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4.5 优先级,„ 
 

4.5.1 阀加热/冷却 

 
优先级的定义如下: 

 

• 参考运动 
 

• 手动操作 
 

• 沟通对象块 
 

• 通信对象强制操作 
 

• 阀清洗 
 

• 调整 
 

• 控制的值 
 

请注意 
 

1 表示最高优先级。 
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4.6 快速加热/冷却 
 

4.6.1 加热 

 
在加热过程中，如果新的阀门位置大于当前的位置，触点将立即关闭。 

 

截止时间由以下单位计算: 
 

Tup =阀门调节时间从 0 到 100%  

Vact =当前阀门位置[0„255] 

Vnew =新阀位位置[0„255]  
 

Tnew =新阀位 PWM开关时间 

Tcyc = PWM周期时间 

T+1 =在每个位置添加到 Vnew的方式 
 

关门时间的计算 

 
 

Tnew = 
Tcy

c 

255 

 
×Vnew  

 
 

T + 1 = Tup  
× 

Vact 

255 255 
 
 

切换关闭时间计算 

 

T = Tnew + (T + 1 [atVact]) + (T + 1 [atVact + 1]) +„+ (T + 1[atVnew]) 
 

 

这意味着: 
 

对于从 0„99%的移动，接触点保持关闭约 Tup + Tcyc。 
 

在较低百分比范围内的变化会导致比在较高百分比范围内的变化更短的关闭时间 

%的范围内。 
 

然后，触点按照新的 PWM周期打开，开始 PWM周期。 
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4.6.2 降温 

 
在冷却过程中，如果新的阀门位置小于当前的位置，触点将立即打开。 

 

打开时间计算如下： 

Tdown  = 阀门调整持续时间从 100 到 0 % 
 

Vact  = 当前阀门位置[0„255] 

Vnew = 新阀位[0„255] 
 

Tnew = 新阀位的 PWM开关时间。 

Tcyc =  PWM周期时间 

T+1 =在每个位置添加到 Vnew的方式 
 

开启时间的计算 

 
 

Tnew = 
Tcy

c 

255 

 

×(255−Vnew) 

 
 

T + 1 = Tdow

n× 
255 

255−Vact 

255 

 
 

切换时开启时间计算 

 

T = Tnew + (T + 1 [atVact]) + (T + 1 [atVact + 1]) +„+ (T + 1[atVnew]) 
 

 

这意味着: 
 

对于一个从 99„0%的运动，联系仍然是开放的关于当+ Tcyc。 
 

对于较低%范围的变化，它导致的打开时间明显短于较高%范围的变化。 
 

然后，触点按照新的 PWM周期打开，开始 PWM周期。 
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A 附录 
 

 

A.1 交付的范围 
 

风机盘管执行器与以下部件一起提供。发货物品按以下清单进行检查。 
 

• 1 x 风机盘管执行器，SATION-AC0501.4002 
 

• 1 ×安装操作说明 
 

• 1 ×母线接线端子(红/黑) 



SATION KNX 
Appendix 

 

116 
 

Bit 
No.  7 6 5 4 3 2 1 0 

8
 b

it
 v

a
lu

e
 

H
e

x
a

d
e

c
im

a
l 

F
o

rc
e

d
 o

p
e

ra
ti

o
n

 

L
im

it
a

ti
o

n
 1

 

L
im

it
a

ti
o

n
 2

 

L
im

it
a

ti
o

n
 3

 

L
im

it
a

ti
o

n
 4

 

T
h

e
rm

o
s

ta
t 

fa
u

lt
 

A
u

to
m

a
ti

c
 

H
E

A
- 

T
IN

G
/C

O
O

L
IN

G
 

0 00 
        1 01 
       



2 02 
      



 3 03 
      

 

4 04 

     


  5 05 
     



 


6 06 
     

 

 7 07 
     

  

8 08 
    



   9 09 
    



  


10 0A 
    



 


 11 0B 
    



 
 

12 0C 
    

 

  13 0D 
    

 

 


14 0E 
    

  

 15 0F 
    

   

16 10 
   



    17 11 
   



   


18 12 
   



  


 19 13 
   



  
 

20 14 
   



 


  21 15 
   



 


 


22 16 
   



 
 

 23 17 
   



 
  

24 18 
   

 

   25 19 
   

 

  


26 1A 
   

 

 


 27 1B 
   

 

 
 

28 1C 
   

  

  29 1D 
   

  

 


30 1E 
   

   

 31 1F 
   

    

32 20 
  



     33 21 
  



    


34 22 
  



   


 35 23 
  



   
 

36 24 
  



  


  37 25 
  



  


 


38 26 
  



  
 

 39 27 
  



  
  

40 28 
  



 


   41 29 
  



 


  


42 2A 
  



 


 


 43 2B 
  



 


 
 

44 2C 
  



 
 

  45 2D 
  



 
 

 


46 2E 
  



 
  

 47 2F 
  



 
   

48 30 
  

 

    49 31 
  

 

   


50 32 
  

 

  


 51 33 
  

 

  
 

52 34 
  

 

 


  53 35 
  

 

 


 


54 36 
  

 

 
 

 55 37 
  

 

 
  

56 38 
  

  

   57 39 
  

  

  


58 3A 

  
  

 


 59 3B 
  

  

 
 

60 3C 
  

   

  61 3D 
  

   

 


62 3E 
  

    

 63 3F 
  

     

64 40 
 



      65 41 
 



     


66 42 
 



    


 67 43 
 



    
 

68 44 
 



   


  69 45 
 



   


 


70 46 
 



   
 

 71 47 
 



   
  

72 48 
 



  


   73 49 
 



  


  


74 4A 
 



  


 


 75 4B 
 



  


 
 

76 4C 
 



  
 

  77 4D 
 



  
 

 


78 4E 
 



  
  

 79 4F 
 



  
   

80 50 
 



 


    81 51 
 



 


   


82 52 
 



 


  


 83 53 
 



 


  
 

84 54 
 



 


 


  85 55 
 



 


 


 


 

Bit 
No.  7 6 5 4 3 2 1 0 

8
 b

it
 v

a
lu

e
 

H
e

x
a

d
e

c
im

a
l 

F
o

rc
e

d
 o

p
e

ra
ti

o
n

 

L
im

it
a

ti
o

n
 1

 

L
im

it
a

ti
o

n
 2

 

L
im

it
a

ti
o

n
 3

 

L
im

it
a

ti
o

n
 4

 

T
h

e
rm

o
s

ta
t 

fa
u

lt
 

A
u

to
m

a
ti

c
 

H
E

A
- 

T
IN

G
/C

O
O

L
IN

G
 

86 56 
 



 


 
 

 87 57 
 



 


 
  

88 58 
 



 
 

   89 59 
 



 
 

  


90 5A 

 


 
 

 


 91 5B 
 



 
 

 
 

92 5C 
 



 
  

  93 5D 
 



 
  

 


94 5E 
 



 
   

 95 5F 
 



 
    

96 60 
 

 

     97 61 
 

 

    


98 62 
 

 

   


 99 63 
 

 

   
 

100 64 
 

 

  


  101 65 
 

 

  


 


102 66 
 

 

  
 

 103 67 
 

 

  
  

104 68 
 

 

 


   105 69 
 

 

 


  


106 6A 
 

 

 


 


 107 6B 
 

 

 


 
 

108 6C 
 

 

 
 

  109 6D 
 

 

 
 

 


110 6E 
 

 

 
  

 111 6F 
 

 

 
   

112 70 
 

  

    113 71 
 

  

   


114 72 
 

  

  


 115 73 
 

  

  
 

116 74 
 

  

 


  117 75 
 

  

 


 


118 76 
 

  

 
 

 119 77 
 

  

 
  

120 78 
 

   

   121 79 
 

   

  


122 7A 
 

   

 


 123 7B 
 

   

 
 

124 7C 
 

    

  125 7D 
 

    

 


126 7E 
 

     

 127 7F 
 

      

128 80 

       129 81 

      


130 82 

     


 131 83 

     
 

132 84 

    


  133 85 

    


 


134 86 

    
 

 135 87 

    
  

136 88 

   


   137 89 

   


  


138 8A 

   


 


 139 8B 

   


 
 

140 8C 

   
 

  141 8D 

   
 

 


142 8E 

   
  

 143 8F 

   
   

144 90 

  


    145 91 

  


   


146 92 

  


  


 147 93 

  


  
 

148 94 

  


 


  149 95 

  


 


 


150 96 

  


 
 

 151 97 

  


 
  

152 98 

  
 

   153 99 

  
 

  


154 9A 

  
 

 


 155 9B 

  
 

 
 

156 9C 

  
  

  157 9D 

  
  

 


158 9E 

  
   

 159 9F 

  
    

160 A0 

 


     161 A1 

 


    


162 A2 

 


   


 163 A3 

 


   
 

164 A4 

 


  


  165 A5 

 


  


 


166 A6 

 


  
 

 167 A7 

 


  
  

168 A8 

 


 


   169 A9 

 


 


  


170 AA 

 


 


 


 171 AB 

 


 


 
 

 

8
 b

it
 v

a
lu

e
 

H
e

x
a

d
e

c
im

a
l 

F
o

rc
e

d
 o

p
e

ra
ti

o
n

 

L
im

it
a

ti
o

n
 1

 

L
im

it
a

ti
o

n
 2

 

L
im

it
a

ti
o

n
 3

 

L
im

it
a

ti
o

n
 4

 

T
h

e
rm

o
s

ta
t 

fa
u

lt
 

A
u

to
m

a
ti

c
 

 H
E

A
- 

T
IN

G
/C

O
O

L
IN

G
 

 
 
 
 

A.2 状态字节/操作 
 

        

Bit 
No. 
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172 AC    

173 AD    

 

174 AE     

175      AF      

176      B0   

177      B1    

178      B2    

179      B3     

180      B4    

181      B5     

182      B6     

183      B7      

184      B8    

185      B9     

186      BA     

187      BB      

188      BC     
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